VORWORT

VORWORT

Dieses Handbuch ist ein sehr wichtiges Hilfsmittel! Es muss immer bei der Maschine verbleiben.

Der Zweck dieses Handbuchs besteht darin, die Besitzer, Benutzer, Bediener, Vermieter und Mieter mit den Vor-
sichtsmafnahmen und Bedienungsverfahren bekannt zu machen, die fiir den sicheren und ordnungsgema-
Ben Maschinenbetrieb fiir den vorgesehenen Zweck erforderlich sind.

Aufgrund von sténdigen Produktverbesserungen behilt sich JLG Industries Inc. das Recht vor, Anderungen der
technischen Daten ohne vorherige Bekanntmachung vorzunehmen. Aktualisierte Informationen sind auf
Anfrage von JLG Industries Inc. zu erhalten.

HINWEIS

ELEKTRISCHE UND ELEKTRONISCHE KOMPONENTEN SOLLTEN NICHT UNTER DRUCK GEREINIGT WERDEN.
WENN EINE REINIGUNG UNTER DRUCK IN BEREICHEN, IN DENEN ELEKTRISCHE/ELEKTRONISCHE KOMPO-
NENTEN VORHANDEN SIND, DURCHGEFUHRT WIRD, EMPFIEHLT JLG INDUSTRIES INC. EINEN HOCHST-
DRUCK VON 52 BAR (750 PSI) UND EINEN MINDESTABSTAND VON 30,5 CM (12 IN) ZU DIESEN
KOMPONENTEN. WERDEN ELEKTRISCHE/ELEKTRONISCHE KOMPONENTEN ANGESPRUHT, DARF DAS
SPRUHEN NICHT DIREKT ERFOLGEN UND NUR KURZE ZEIT DAUERN, UM EINE UBERMASSIGE SATTIGUNG

ZU VERMEIDEN.
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VORWORT

SICHERHEITSWARNSYMBOLE UND SICHERHEITSWARNBEGRIFFE

r'y

Dies ist das Sicherheitswarnsymbol. Es dient dazu, auf mégliche Verletzungsge-
fahren aufmerksam zu machen. Alle Sicherheitshinweise, die auf dieses Symbol
folgen, beachten, um mdgliche Verletzungen oder todliche Unfille zu verhiiten.

A GEFAHR

MACHT AUF EINE UNMITTELBAR GEFAHRLICHE SITUATION AUF-
MERKSAM. WENN SIE NICHT VERMIEDEN WIRD, WIRDSIE ZU SCHWE-
REN ODER TODLICHEN VERLETZUNGEN FUHREN. DIESER AUFKLEBER
HAT EINEN ROTEN HINTERGRUND.

A ACHTUNG

MACHT AUF EINE POTENTIELL GEFAHRLICHE SITUATION AUFMERK-
SAM. WENN SIE NICHT VERMIEDEN WIRD, KANNSIE ZU SCHWEREN
ODER TODLICHEN VERLETZUNGEN FUHREN. DIESER AUFKLEBER HAT
EINEN ORANGEFARBENEN HINTERGRUND.

b - JLG-Hubarbeitsblihne -

A VORSICHT

MACHT AUF EINE POTENTIELL GEFAHRLICHE SITUATION AUFMERK-
SAM. WENN SIE NICHT VERMIEDEN WIRD, KANN SIE ZU LEICHTEN
ODER MITTELSCHWEREN VERLETZUNGEN FUHREN. DAMIT KANN
AUCH AUF UNSICHERE VORGEHENSWEISEN AUFMERKSAM GEMACHT
WERDEN. DIESER AUFKLEBER HAT EINEN GELBEN HINTERGRUND.

HINWEIS

MACHT AUF INFORMATIONEN ODER EINE UNTERNEHMENSRICHTLI-
NIE AUFMERKSAM, DIE DIREKT ODER INDIREKT MIT DER SICHERHEIT
VON PERSONEN ODER DEM SCHUTZ VON ANLAGEN IN ZUSAMMEN-
HANG STEHEN.
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A ACHTUNG

DIESES PRODUKT MUSS ALLEN SICHERHEITSBEZOGENEN MITTEI-
LUNGEN ENTSPRECHEN. WENDEN SIE SICH AN JLG INDUSTRIES, INC.
ODER AN IHREN ZUSTANDIGEN JLG-VERTRAGSVERTRETER, UM
INFORMATIONEN UBER SICHERHEITSBEZOGENE MITTEILUNGEN, DIE
MOGLICHERWEISE FUR DIESES PRODUKT VEROFFENTLICHT WUR-
DEN, ZU ERHALTEN.

HINWEIS

JLG INDUSTRIES, INC. SENDET SICHERHEITSBEZOGENE MITTEILUN-
GEN AN DEN EINGETRAGENEN BESITZER DIESER MASCHINE. WEN-
DEN SIE SICH AN JLG INDUSTRIES, INC. MUSS BENACHRICHTIGT
WERDEN, UM SICHERZUSTELLEN, DASS DIE UNTERLAGEN UBER DEN
DERZEITIGEN BESITZER AKTUALISIERT UND KORREKT SIND.

HINWEIS

JLG INDUSTRIES, INC. MUSS IN ALLEN FALLEN, IN DENEN JLG-PRO-
DUKTE IN UNFALLE VERWICKELT WAREN, BEI DENEN ES ZU VERLET-
ZUNGEN ODER ZUM TOD VON PERSONEN KAM, ODER WENN
ERHEBLICHE SCHADEN AN SACHEIGENTUM ODER AM JLG-PRODUKT
AUFTRATEN, SOFORT BENACHRICHTIGT WERDEN.

Hinsichtlich:
« Unfallberichte « Informationen zur Einhal-
- Veréffentlichungen tung von Normen und
Verordnungen

Uber Produktsicherheit
« Fragen zu speziellen

- Aktualisierungen der Produktanwendungen

Besitzerinformationen
« Fragen zu Produktveran-

- Fragen zur Produkt-
derungen

sicherheit

Kontaktadresse:

Product Safety and Reliability Department
JLG Industries, Inc.

13224 Fountainhead Plaza

Hagerstown, MD 21742

oder lhre ortliche JLG-Vertretung
(Adressen befinden sich auf der Umschlaginnenseite
dieses Handbuchs)

In den USA:
Gebiihrenfrei: 877-JLG-SAFE (877-554-7233)
AuBlerhalb der USA:

Telefon: +1 (240) 420 2661
E-Mail:  ProductSafety@JLG.com
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ABSCHNITT 1 - SICHERHEITSMASSNAHMEN

1.1
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ABSCHNITT 1. SICHERHEITSMASSNAHMEN

ALLGEMEINES

In diesem Abschnitt werden die zur ordnungsgemafen
und sicheren Verwendung und Wartung der Maschine
notwendigen Sicherheitsmalnahmen dargelegt. Zur For-
derung des ordnungsgemaflen Gebrauchs der Maschine
ist es unbedingt erforderlich, dass auf der Grundlage der
Angaben dieses Handbuchs eine tagliche Routine festge-
legt wird. Auch ein Wartungsprogramm muss von einer
qualifizierten Person auf der Grundlage der in diesem
Handbuch sowie im Wartungs- und Instandhaltungshand-
buch bereitgestellten Informationen aufgestellt und
befolgt werden, um sicherzustellen, dass die Maschine in
einem betriebssicheren Zustand ist.

Der Besitzer/Benutzer/Bediener/Vermieter/Mieter  der
Maschine darf erst die Verantwortung fiir den Betrieb
Ubernehmen, wenn dieses Handbuch gelesen, eine Schu-
lung durchgefiihrt und der Betrieb der Maschine unter der
Aufsicht von erfahrenem und qualifiziertem Bedienungs-
personal durchgefiihrt wurde.

Diese Abschnitte beschreiben die Verantwortung des
Besitzers, Benutzers, Bedienungspersonals, Vermieters und
Mieters hinsichtlich Sicherheit, Ausbildung, Priifung, War-
tung, Anwendung und Betrieb. Wenn irgendwelche Fra-
gen hinsichtlich der Sicherheit, Schulung, Inspektion,
Wartung, Anwendung und Bedienung auftreten, bitte mit
JLG Industries Inc. (,JLG") in Verbindung treten.

A ACHTUNG

NICHTBEACHTUNG DER IN DIESEM HANDBUCH AUFGEFUHRTEN SICHER-
HEITSVORKEHRUNGEN KANN ZUR BESCHADIGUNG DER MASCHINE, ZU
SACHSCHADEN SOWIE ZU SCHWEREN ODER TODLICHEN VERLETZUNGEN
FUHREN.
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ABSCHNITT 1 - SICHERHEITSMASSNAHMEN

1.2 VOR DEM BETRIEB

Schulung und Sachkenntnis des Bedienungspersonals

« Das Betriebs- und Sicherheitshandbuch muss vollstandig
gelesen und verstanden werden, bevor die Maschine in
Betrieb genommen wird. Zur Klarung von Fragen oder fiir
weitere Informationen zu Teilen dieses Handbuchs bitte JLG
Industries, Inc. zu Rate ziehen.

« Das Bedienungspersonal darf erst dann die Verantwortung
fir den Betrieb libernehmen, nachdem durch sachkundige
und befugte Personen eine angemessene Schulung erfolgte.

e Nur befugte und qualifizierte Personen, die nachweislich
Uber Kenntnisse zum sicheren und ordnungsgemafen
Betrieb und zur Wartung der Maschine verfligen, diirfen die
Maschine bedienen.

« Alle Hinweise mit den Bezeichnungen GEFAHR, ACHTUNG
und VORSICHT sowie alle Bedienungsanweisungen an der
Maschine und in diesem Handbuch lesen, verstehen und
befolgen.

1-2
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« Sicherstellen, dass die Maschine auf eine Weise eingesetzt
wird, die gemafl den Angaben von JLG ihrem vorgesehe-
nen Verwendungszweck entspricht.

« Samtliches Bedienungspersonal muss mit den in diesem
Handbuch beschriebenen Notfall-Bedienelementen und
dem Notbetrieb der Maschine vertraut sein.

« Alle zutreffenden Vorschriften des Arbeitgebers sowie ortli-
che und behordliche Verordnungen lesen, verstehen und
befolgen, insofern sie sich auf den Gebrauch und die Ver-
wendung der Maschine beziehen.

Priifung des Einsatzorts

« Sicherheitsvorkehrungen zur Verhiitung aller Gefahren im
Arbeitsbereich miissen vom Benutzer vor der Inbetrieb-
nahme und wahrend des Betriebs der Maschine ergriffen
werden.

 Die Hubarbeitsbiihne nicht von Lkws, Anhdngern, Eisen-
bahnwaggons, schwimmenden Wasserfahrzeugen, Gerii-
sten oder anderen Vorrichtungen aus betreiben oder
anheben, es sei denn, diese Anwendung wurde von JLG
schriftlich zugelassen.

« Vor der Inbetriebnahme den Arbeitsbereich auf hoch lie-
gende Gefahren wie elektrische Oberleitungen, Portalkriane
und andere mdgliche hoch liegende Hindernisse priifen.
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ABSCHNITT 1 - SICHERHEITSMASSNAHMEN

« Die Bodenfliche auf Lécher, Bodenerhebungen, abfallende
Stellen, Hindernisse, Schutt, verdeckte Lécher und andere
Gefahrenquellen priifen.

« Den Arbeitsbereich auf gefahrliche Stellen prifen. Die
Maschine nicht in gefahrlichen Umgebungen betreiben, es
sei denn, dieser Verwendungszweck ist von JLG genehmigt.

« Sicherstellen, dass die Tragfahigkeit der Bodenbedingun-
gen fiir die auf den Reifenlastaufklebern, die sich neben
jedem Rad auf dem Chassis befinden, angegebene maxi-
male Reifenlast ausreichend ist.

« Die Maschine kann bei Nennumgebungstemperaturen zwi-
schen -20 °C und 40 °C (0 °F und 104 °F) betrieben werden.
Zur Optimierung des Betriebs au3erhalb dieses Tempera-
turbereichs ist JLG zu Rate zu ziehen.

Maschinenpriifung

« Diese Maschine erst in Betrieb nehmen, wenn die Inspektio-
nen und Funktionspriifungen gemaf Abschnitt 2 dieses
Handbuchs durchgefiihrt wurden.

« Diese Maschine erst in Betrieb nehmen, wenn sie gemaf
den Wartungs- und Inspektionsanforderungen, die im War-
tungs- und Instandhaltungshandbuch der Maschine
beschrieben sind, gewartet wurde.

« Sicherstellen, dass alle Sicherheitsvorrichtungen ordnungsge-
maB funktionieren. Eine Veranderung dieser Vorrichtungen
stellt einen VerstoR gegen die Sicherheitsvorschriften dar.

3123691
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A ACHTUNG

MODIFIKATION ODER VERANDERUNG EINER HUBARBEITSBUHNE DARF NUR
MIT VORHERIGER SCHRIFTLICHER GENEHMIGUNG DES HERSTELLERS
ERFOLGEN.
« Keine Maschine in Betrieb nehmen, an der Schilder oder
Aufkleber mit Sicherheitshinweisen oder Betriebsanwei-
sungen fehlen oder unlesbar sind.

« Die Maschine auf Veranderungen an Originalkomponenten
priifen. Sicherstellen, dass jegliche Veranderungen von JLG
genehmigt wurden.

« Ansammlung von Schmutz auf dem Arbeitskorbboden ver-
meiden. Schlamm, Ol, Fett und andere rutschige Stoffe von
der FuBbekleidung und dem Arbeitskorbboden entfernen.

1.3 BETRIEB

Aligemeines

« Die Bedienung der Maschine erfordert lhre volle Aufmerk-
samkeit. Die Maschine zum volistéandigen Stillstand bringen,
bevor irgendwelche Geréte (wie z. B. Handys, Funksprechge-
rate usw.), die Ihre Aufmerksamkeit von der sicheren Bedie-
nung der Maschine ablenken, verwendet werden.

« Die Maschine niemals fiir andere Zwecke als die Positionie-
rung von Mitarbeitern und ihrer Werkzeuge und Ausriis-
tung verwenden.
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» Vor der Inbetriebnahme muss sich der Benutzer mit den

1-4

Merkmalen der Maschine und den Bedienungseigenschaf-
ten aller Funktionen vertraut machen.

Niemals eine Maschine in Betrieb nehmen, die eine Stérung
aufweist. Wenn eine Stérung auftritt, die Maschine abstel-
len. Die Einheit auBBer Betrieb nehmen und die zustandigen
Vorgesetzten benachrichtigen.

Keine Sicherheitsvorrichtungen entfernen, verandern oder
auBer Kraft setzen.

Niemals einen Bedienungsschalter oder -hebel in einem
Bewegungsablauf durch die Neutralstellung in die entge-
gengesetzte Richtung driicken. Immer den Schalter in die
Neutralstellung bringen und dort anhalten, bevor der Schal-
ter in die ndchste Funktionsstellung gebracht wird. Bedien-
elemente langsam und mit gleichmaBigem Druck betatigen.

Auller in einem Notfall dirfen Mitarbeiter am Boden die
Maschine niemals betreiben oder sich an ihr zu schaffen
machen, wahrend sich Mitarbeiter im Arbeitskorb befinden.

Keine Materialien auf dem Arbeitskorbgeldnder beférdern,
es sei denn, dies wurde von JLG genehmigt.

Wenn sich zwei oder mehr Personen im Arbeitskorb befin-
den, ist der Bediener fiir alle Betriebsvorgange der
Maschine verantwortlich.

Immer dafiir sorgen, dass Elektrowerkzeuge ordnungsge-
maf verstaut werden und niemals an ihrem Kabel vom
Arbeitsbereich des Arbeitskorbs hdngen.

— JLG-Hubarbeitsbiihne -

¢ Niemals

eine festgeklemmte oder betriebsunfihige
Maschine durch Schieben oder Ziehen aul3er durch Ziehen
an den Chassis-Verankerungsosen unterstiitzen.

Den Arbeitskorb vollstandig absenken und alle Antriebs-
quellen abschalten, bevor die Maschine veriassen wird.

Beim Betrieb der Maschine keine Ringe, Uhren und
Schmuckstiicke tragen. Lose Kleidung oder lange Haare
nicht offen tragen, weil diese sich in der Ausriistung verfan-
gen oder verwickeln kénnen.

Personen, die unter dem Einfluss von Medikamenten/Dro-
gen oder Alkohol stehen oder die zu epileptischen und
Schwindelanféllen oder Verlust der Kérperbeherrschung nei-
gen, darf die Bedienung der Maschine nicht erlaubt werden.

Die folgenden Informationen werden gemal den Anforde-
rungen der europdischen Maschinenrichtlinie 2006/42/EG
bereitgestellt und gelten nur fiir CE-Maschinen.

Fir elektrisch angetriebene Maschinen betragt der subjek-
tive kontinuierliche Schalldruckpegel mit Bewertungskurve
A im Arbeitskorb weniger als 70 dB(A).

Fiir Maschinen, die von Verbrennungsmotoren angetrieben
werden, betragt der garantierte Schallleistungspegel (LWA)
gemal der europdischen Richtlinie 2000/14/EG (Umweltbe-
lastende Gerduschemissionen von zur Verwendung im
Freien vorgesehenen Gerdten und Maschinen) aufgrund von
Priifverfahren im Einklang mit Anhang i, Teil B, Verfahren 1
und 0 der Richtlinie, 109 dB.
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Der Gesamtvibrationswert, dem das Hand-Arm-System aus-
gesetzt ist, iiberschreitet 2,5 m/s? nicht. Der héchste quadra-
tische Mittelwert der bewerteten Beschleunigung, der der
gesamte K&rper ausgesetzt ist, iberschreitet 0,5 m/s? nicht.

Stolper- und Sturzgefahren

« Vor dem Betrieb sicherstellen, dass alle Tiiren und Geldnder
geschlossen und in der ordnungsgemafen Stellung verrie-
gelt sind.

"0

* JLG Industries Inc. empfiehlt, dass beim Betrieb der
Maschine alle Personen im Arbeitskorb ein Ganzkoérper-
Sicherheitsgeschirr tragen, wobei eine Abzugsleine an
einem zugelassenen Abzugsleinen-Verankerungspunkt
befestigt ist. Weitere Information liber Fallschutzvorkehrun-
gen bei JLG-Produkten sind auf Anfrage von JLG Industries
Inc. erhaltlich.

« Die vorgesehenen Abzugsleinen-Verankerungspunkte am
Arbeitskorb ausfindig machen und die Abzugsleine sicher
befestigen. Nur eine (1) Abzugsleine je Abzugsleinen-Ver-
ankerungspunkt befestigen.

o Nur durch den Torbereich betreten und verlassen. Beim
Betreten oder Verlassen des Arbeitskorbs duBlerst vorsichtig
vorgehen. Sicherstellen, dass die Arbeitskorbbaugruppe
vollstdndig abgesenkt ist. Beim Betreten und Verlassen des
Arbeitskorbs die Vorderseite des Kérpers zur Maschine wen-
den. Immer “Drei-Punkt-Kontakt” mit der Maschine halten,
d. h. zwei Hiande und ein Fu3 oder zwei Fii8e und eine Hand
werden beim Betreten und Verlassen stets verwendet.

'

« Mit beiden Fli3en stets sicher auf dem Arbeitskorbboden ste-
hen. Niemals Leitern, Kisten, Trittleitern, Bohlen oder ahnli-
che Gegenstande auf den Arbeitskorb stellen, um aus
irgendwelchen Griinden zusatzliche Reichweite zu erlangen.

— JLG-Hubarbeitsbiihne - 1-5
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» Die Scherenarm-Baugruppe niemals zum Betreten oder
Verlassen des Arbeitskorbs verwenden.

« Ol, Schlamm und rutschige Substanzen von der FuBbeklei-
dung und dem Arbeitskorbboden entfernen.

Gefahr durch todliche Elektroschlige

—————

————

Vi

« Diese Maschine ist nicht isoliert und bietet keinen Schutz
vor Kontakt oder Ndahe zu einem stromfiihrenden Leiter.

« Abstand zu Stromleitungen, elektrischen Gerdten und
anderen stromfiihrenden (freiliegenden oder isolierten Tei-
len) gemaB den in Tabelle 1-1 angegebenen minimalen
Abstdanden einhalten.

e Die Bewegung der Maschine und das Schwanken von
Stromleitungen beriicksichtigen.

« Einen Abstand von mindestens 3 m (10 ft) zwischen jedem
Teil der Maschine und ihren Insassen, deren Werkzeuge und
Ausriistung und jeder elektrischen Leitung oder Vorrich-

1-6 - JLG-Hubarbeitsblihne -

tung mit einer Spannung von bis zu 50 000 Volt einhalten.
Ein zusatzlicher Abstand von 0,3 m (1 ft) ist jeweils fur
zusatzliche 30 000 Volt oder weniger erforderlich.

« Der minimale Sicherheitsabstand kann verringert werden,
wenn isolierende Abschrankungen angebracht werden, um
die Beruhrung zu verhindern, und die Abschrankungen fur
die Spannung der zu schiitzenden Leitung ausgelegt sind.
Diese Abschrankungen sind nicht Bestandteil der Maschine
(oder daran angebracht). Der minimale Sicherheitsabstand
verringert sich auf den Abstand innerhalb des konstruk-
tionsgemaBen Arbeitsbereichs der isolierenden Abschran-
kung. Dies wird durch eine geschulte Person gemaf3 den
Anforderungen des Arbeitgebers sowie 6rtlicher und
behdrdlicher Vorschriften fiir Arbeitsverfahren in der Ndhe
stromflihrender Anlagen bestimmt.
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e Der Benutzer muss vor dem Fahren mit den Bodenverhilt-

A GEFAHR nissen vertraut sein. Die zuldssige B6schungs- und Hang-
MASCHINE ODER MITARBEITER NICHT IN DIE VERBOTSZONE BRINGEN. DAVON AUS- neigung beim Fahren nicht tiberschreiten.
GEHEN, DASS ALLE ELEKTRISCHEN TEILE UND LEITUNGEN STROMFUHREND SIND, | A\¢ oder in der Nihe einer Gefillstrecke oder auf
WENN DAS GEGENTEIL NICHT BEKANNT IST. unebenem oder weichem Boden den Arbeitskorb nicht

anheben oder mit angehobenem Arbeitskorb fahren.

Tabelle 1-1. Minimale Sicherheitsabsténde Sicherstellen, dass die Maschine auf einer festen, waage-

SPANNUNGSBEREICH MINIMALER SICHERHEITSABSTAND rechten und ebenen Standfliche StEht, bevor der Arbeits-
(Phase zu Phase) in Metern (ft) korb angehoben oder bei angehobenem Arbeitskorb
: gefahren wird.

Obis S0kV 3(10) » Vor dem Fahren auf FuBBbodden, Briicken, Lkws und anderen
itber 50kV bis 200kV 5(15) Flachen die zulassigen Tragfahigkeiten der Flichen ermitteln.
Uber200kV bis 350kV 6(20) » Niemals die auf dem Arbeitskorb angegebene maximale
Uber 350 kV bis 500 kV 8(25 Nutzlast Giberschreiten. Alle Lasten innerhalb der Abschran-
. o !S %) kung des Arbeitskorbs halten, es sei denn, JLG hat ander-

Uber 500KV bis 750 kV ' 11(35) weitige Genehmigungen erteilt.
Uber750 kV bis 1000 kV 14(45) o Das Maschinenchassis muss mindestens 0,6 m (2 ft)
HINWEIS: Diese Anforderung gilt, auBSer wenn die Vorschriften des Arbeitgebers Abstand zu Léchern, Bodenerhebungen, abfallenden Stel-
oder der ortlichen Behérden oder Aufsichtsbehirden strenger sind. len, Hindernissen, Schutt, verdeckten Léchern und anderen

Gefahrenquellen einhalten.
Gefahr durch Umkippen « Die Maschine nicht in Betrieb nehmen, wenn die Windbe-
» Sicherstellen, dass die Tragfihigkeit der Bodenbedingun- dingungen die in Abschnitt 5, Tabelle 5-2 oder auf dem
gen fiir die auf den Reifenlastaufklebern, die sich neben Tragfahigkeitsschild am Arbeitskorb angegebenen Spezifi-
jedem Rad auf dem Chassis befinden, angegebene maxi- kationen tberschreiten.

male Reifenlast ausreichend ist. Keine mangelhaft abge-
stiitzten Oberflachen befahren.
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A ACHTUNG

DIE MASCHINE NICHT IN BETRIEB NEHMEN, WENN DIE WINDBEDINGUNGEN DIE IN ABSCHNITT 5, TABELLE 5-2 ODER AUF DEM TRAGFAHIGKEITSSCHILD AM ARBEITSKORB
ANGEGEBENEN SPEZIFIKATIONEN UBERSCHREITEN.

Tabelle 1-2. Beaufort-Skala (nur zu Referenzzwecken)

B;c:m):; WIN::SCHWIND::::" BESCHREIBUNG WIRKUNG AN LAND

0 0-0,2 0 Windstill Windstill. Rauch steigt senkrecht nach oben auf.

1 0,3-1,5 1-3 LeiserZug Rauchtreibtleichtab.

2 1,6-3,3 4-7 Leichte Brise Wind ist aufentbléBter Haut spiirbar. Bldtter rauschen.

3 34-54 8-12 Schwache Brise Blatter und kleine Zweige in standiger Bewegung.

4 55-19 13-18 | MéRigeBrise Staub und loses Papierwerden angehoben. Kleine Zweige beginnen
sichzubewegen.

5 8,0-10,7 19-24 Frische Brise Kleinere Laubbaume schwanken.

6 10,8-13,8 25-31 | StarkerWind Dicke Aste bewegensich. Fahnenwehen fast waagerecht. Verwendung
von Regenschirmen wirdschwierig.

7 13,9-17.1 32-38 | SteiferWind Ganze Baume bewegen sich. Widerstand beim Gehen gegen den Wind.

8 17,2-20,7 39-46 StiirmischerWind Iweige brechen von Baumen. Autos scheren aufder StraRe aus.

9 20,8-24,4 47-54 Sturm Leichte Schaden an Gebauden.

1-8 — JLG-Hubarbeitsbiihne - 3123691
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« Niemals versuchen, die Maschine als Kran zu verwenden.
Die Maschine nicht an irgendwelchen Bauwerken befesti-
gen. Niemals Drahte, Kabel oder dhnliche Vorrichtungen
am Arbeitskorb befestigen.

« Die Arbeitskorbseiten nicht abdecken oder groBflichige
Gegenstdnde im Arbeitskorb mitfiihren, wenn die Maschine
im Freien betrieben wird. Durch solche Gegenstiande wird
die dem Wind ausgesetzte Fldche der Maschine vergréBert.

» Die Arbeitskorbflache nicht durch unzuldssige Verlangerun-
gen oder Anbauten erweitern.

» Wenn der Scherenarm oder der Arbeitskorb hangen blei-
ben, so dass ein oder mehrere Rader vom Boden abgeho-
ben sind, missen samtliche Personen vom Arbeitskorb
geholt werden, bevor versucht wird, die Maschine freizu-
machen. Mit Hilfe von Kranen, Gabelstaplern oder dhnli-
chen Vorrichtungen die Maschine stabilisieren und die
Mitarbeiter vom Arbeitskorb holen.

Quetsch- und Kollisionsgefahren

» Sdmtliches Bedienungspersonal und alle Mitarbeiter am
Boden miissen zugelassene Kopfbedeckungen tragen.

» Wihrend des Betriebs der Scherenarm-Baugruppe und
wenn sie angehoben ist, ohne dass eine Sicherheitsstiitze
angebracht ist, Hinde und GliedmafBien davon fernhalten.

37123691 - JLG-Hubarbeitsblihne - 19
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» Beim Fahren auf Hindernisse im Umbkreis der Maschine und
auf hoch liegende Hindernisse achten. Die Abstédnde ober-
halb, seitlich und unterhalb des Arbeitskorbs beachten,
wenn der Arbeitskorb angehoben oder abgesenkt wird.

« Wahrend des Betriebs alle Korperteile innerhalb des
Arbeitskorbgeldnders halten.

» Beim Fahren in Bereichen mit eingeschrankter Sicht immer
einen Sicherungsposten aufstellen.

« Bei samtlichen Betriebsvorgangen miissen Mitarbeiter, die
keine Bedienungsaufgaben wahrnehmen, mindestens
1,8 m (6 ft) Abstand von der Maschine halten.

1-10 — JLG-Hubarbeitsbiihne -

« Bei allen Fahrvorgangen muss der Bediener die Fahrge-
schwindigkeit gemall den Bedingungen, die durch die
Bodenflache, die raumlichen Verhiltnisse, das Sichtfeld, die
Neigung, die Position von Mitarbeitern und andere Fakto-
ren gegeben sind, einschrénken.

» Den Bremsweg bei allen Fahrgeschwindigkeiten beriick-
sichtigen. Beim Fahren mit hoher Geschwindigkeit vor dem
Anhalten erst auf niedrige Geschwindigkeit umschalten.
Neigungen nur mit niedriger Geschwindigkeit befahren.

e Beim Fahren zwischen Hindernissen und in beengten
Raumlichkeiten oder beim Riickwartsfahren nicht den
Antrieb mit hoher Fahrgeschwindigkeit verwenden.

« Jederzeit ist mit duBerster Sorgfalt darauf zu achten, dass
keine Hindernisse gegen die Bedienelemente oder Perso-
nen im Arbeitskorb schlagen oder sie behindern.

» Sicherstellen, dass dem Bedienungspersonal anderer
Maschinen in der Héhe oder am Boden die Anwesenheit
der Hubarbeitsbiihne bekannt ist. Die Stromversorgung
von Deckenlaufkranen unterbrechen. Erforderlichenfalls
den Bodenbereich abschranken.

« Nicht (iber Bodenpersonal betreiben. Personal davor war-
nen, nicht unter einem angehobenen Arbeitskorb zu arbei-
ten, zu stehen oder zu gehen. Bei Bedarf Abschrankungen
auf dem Boden aufstellen.
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1.4 ABSCHLEPPEN, ANHEBEN UND TRANSPORTIEREN

« Beim Abschleppen, Anheben und Transportieren niemals
zulassen, dass sich Mitarbeiter im Arbeitskorb aufhalten.

« AuBler in Notféllen, bei Stérungen, Ausféllen des Antriebs
oder beim Aufladen/Abladen sollte diese Maschine nicht
abgeschleppt werden. Siehe die Abschleppverfahren im
Notfall.

e Vor dem Abschleppen, Anheben oder Transportieren
sicherstellen, dass der Arbeitskorb véllig eingefahren ist
und samtliche Werkzeuge daraus entfernt wurden.

« Beim Anheben der Maschine mit einem Gabelstapler die
Gabeln nur an den gekennzeichneten Maschinenbereichen
ansetzen. Zum Anheben einen Gabelstapler mit ausrei-
chender Tragfahigkeit verwenden.

 Fir Informationen zum Heben siehe Abschnitt 3.

1.5 WARTUNG

Dieser Unterabschnitt enthélt allgemeine Sicherheitsvorkeh-
rungen, die bei der Wartung dieser Maschine beachtet wer-
den missen. Weitere Sicherheitsvorkehrungen, die bei der
Wartung der Maschine zu beachten sind, werden an den ent-
sprechenden Stellen in diesem Handbuch und im Wartungs-
und Instandhaltungshandbuch angefiihrt. Es ist von grof3ter

Wichtigkeit, dass das Wartungspersonal diese Sicherheitsvor-
kehrungen strikt beachtet, um Verletzungen von Mitarbeitern
und Schaden an der Maschine oder andere Sachschaden zu
verhiiten. Ein Wartungsprogramm muss von einer qualifizier-
ten Person aufgestellt und befolgt werden, um sicherzustel-
len, dass die Maschine in einem sicheren Zustand ist.

Wartungsgefahren

« Die Stromversorgung aller Bedienelemente ausschalten
und sicherstellen, dass alle beweglichen Teile gegen unbe-
absichtigte Bewegung gesichert sind, bevor irgendwelche
Einstellungen oder Reparaturen vorgenommen werden.

« Niemals unter einem angehobenen Arbeitskorb arbeiten,
bevor er vollig abgesenkt wurde, falls dies moglich ist, bzw.
anderweitig durch zweckmaBige Sicherheitsstiitzen, Blocke
oder hoch liegende Halterungen unterstiitzt und an Bewe-
gungen gehindert wird.

e NICHT versuchen, irgendwelche Hydraulikschlauche oder
-verschraubungen zu reparieren oder anzuziehen, wahrend
die Maschine in Betrieb ist oder das Hydrauliksystem unter
Druck steht.

— JLG-Hubarbeitsbiihne - 1-11
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« Immer den Hydraulikdruck aus allen
Hydraulikkreisen ablassen, bevor
Hydraulikkomponenten gel6st oder
entfernt werden.

« NICHT von Hand auf Lecks priifen. ’
Ein Stiick Pappe oder Papier zur
Lecksuche verwenden. Handschuhe
tragen, um die Hande vor spritzen-
den Flissigkeiten zu schiitzen.

» Sicherstellen, dass Ersatzteile oder -komponenten mit den
Originalteilen oder -komponenten identisch oder diesen
gleichwertig sind.

» Niemals versuchen, schwere Teile ohne die Hilfe einer
mechanischen Vorrichtung zu bewegen. Schwere Gegen-
stande diirfen nicht in einer instabilen Lage sein. Sicherstel-
len, dass zweckmaBige Stiitzen vorhanden sind, wenn
Komponenten der Maschine angehoben werden.

A ACHTUNG

MODIFIKATION ODER VERANDERUNG EINER HUBARBEITSBUHNE DARF NUR MIT
VORHERIGER SCHRIFTLICHER GENEHMIGUNG DES HERSTELLERS ERFOLGEN.

Batteriegefahren

 Immer die Batterien abklemmen, wenn elektrische Kompo-
nenten gewartet werden oder wenn Schweiflarbeiten an
der Maschine ausgefiihrt werden.

« Rauchen, offene Flammen oder Funken dirfen wahrend
des Ladens oder der Wartung nicht in der Nahe der Batterie
zugelassen werden.

» Keine Werkzeuge oder anderen Metallgegenstande iiber
die Batterieklemmen legen.

« Bei der Wartung der Batterien immer einen Hand-, Augen-
und Gesichtsschutz tragen. Darauf achten, dass die Batterie-
saure nicht mit der Haut oder mit Kleidung in Kontakt kommt.

A VORSICHT |

BATTERIEFLUSSIGKEIT WIRKT STARK KORRODIEREND. KONTAKT MIT DER
HAUT UND KLEIDUNG STETS VERHUTEN. SOFORT JEGLICHE BETROFFENE KOR-
PERSTELLE MIT SAUBEREM WASSER ABSPULEN UND EINEN ARZT AUFSUCHEN.

« Die Batterien nur in einem gut beliifteten Bereich laden.

 Nur zugelassene und nicht brennbare Reinigungslésungen
verwenden.

 Bestandteile, die kritisch fiir die Stabilitat sind (zum Beispiel
Batterien oder Vollreifen), nicht durch Bestandteile mit
Unterschiedlichem Gewicht oder anderer Spezifikation
ersetzen. Die Maschine nicht auf irgendeine Weise, durch

die die Stabilitat beeintrachtigt wird, modifizieren. « Uberfiillen der Batteriefliissigkeit vermeiden. Nur destilliertes

1-12

Die kritischen Stabilitatsgewichte sind aus dem Wartungs-
und Instandhaltungshandbuch zu entnehmen.

— JLG-Hubarbeitsbiihne -

Wasser in die Batterien fiillen, nachdem sie aufgeladen
wurden.
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ABSCHNITT 2. VERANTWORTUNG DES BENUTZERS, VORBEREITUNG UND INSPEKTION DER MASCHINE

2.1 SCHULUNG DES PERSONALS 6. Die sichersten Methoden zum Betrieb der Maschine,
wenn Hindernisse in der H6he, andere sich bewe-

Die Hubarbeitsbiihne dient zur Beférderung von Personen; gende Vorrichtungen sowie Hindernisse, Vertiefun-
daher ist es unbedingt erforderlich, dass sie ausschlieBlich gen, Lécher und abschiissige Steilen vorhanden sind.
von geschulten Personen bedient und gewartet wird. 7. Vorgehensweisen zum Verhiiten der Gefahren von
Personen, die unter dem Einfluss von Medikamenten/Drogen ungeschiitzten elektrischen Leitern.
oder Alkohol stehen oder die zu epileptischen und Schwindel- 8. Spezielle Erfordernisse eines Arbeitsvorgangs oder
anfallen oder Verlust der Kérperbeherrschung neigen, darf die Maschineneinsatzes.

Bedienung der Maschine nicht erlaubt werden.

Aufsicht bei der Schulung

Schulung des Bedienungspersonals L
g 9sp Die Schulung muss unter der Aufsicht einer qualifizierten Per-

Die Bedienerschulung muss folgendes beinhalten: son in einem offenen, von Hindernissen freien Bereich erfol-
1. Verwendung und Beschrankungen der Arbeitskorb- gen, bis der Auszubildende die Fihigkeit erlangt hat, die
Bedienelemente, Boden-Bedienelemente, Not-Aus- Maschine sicher zu beherrschen und zu bedienen.
Bedienelemente und Sicherheitssysteme. Verantwortung des Bedienungspersonals

2. Bedienungskennzeichnungen, Anweisungen und : . :
: . : Das Bedienungspersonal muss darauf hingewiesen werden,
Warnhinweise an der Maschine. . . ) .
) o _ dass es die Verantwortung und Berechtigung hat, die Maschine
3. Arbeitsplatzregein und behérdliche Bestimmungen. im Fall einer Stérung oder eines anderen unsicheren Zustands
4. Verwendung einer zugelassenen Fallschutzvorrichtung. entweder der Maschine oder der Arbeitsstelle abzustellen.

5. Ausreichende Kenntnisse des mechanischen Betriebs
der Maschine, um eine bestehende oder mogliche
Storung erkennen zu kénnen.
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ABSCHNITT 2 - VERANTWORTUNG DES BENUTZERS, VORBEREITUNG UND INSPEKTION DER MASCHINE

2.2 VORBEREITUNG, INSPEKTION UND WARTUNG

In der unten stehenden Tabelle sind die regelméBigen Maschineninspektionen und Wartungsarbeiten aufgefiihrt, die von JLG
Industries Inc. empfohlen werden. Die 6rtlichen Vorschriften fiir weitere Erfordernisse fiir Hubarbeitsbiihnen sind zu beachten. Die

Haufigkeit der Inspektionen und Wartungsarbeiten muss bei Bedarf erhoht werden, wenn die Maschine unter beanspruchenden

oder ungiinstigen Bedingungen betrieben wird, wenn die Maschine besonders haufig eingesetzt wird oder wenn die Maschine

stark belastet wird.

Tabelle 2-1. Inspektions- und Wartungstabelle

. i InersterLinie | Wartungsqualifi- '
Typ Haufigkeit verantwortlich kat_i on Bezugsdokumente
Inspektion vorderinbetrieb- | Taglich vordem Einsatzoder Anwender bzw. Anwender bzw. Betriebs- und Sicherheitshandbuch
nahme beiBedienerwechsel. Bedienungspersonal | Bedienungspersonal
Inspektionvorder Auslieferung | VorjederVerkaufs-, Leasing- oder Vermietungslieferung. | Eigentiimer, Handler | Qualifizierter JLG- Wartungs- und Instandhaltungs-
(siehe nachfolgenden Hinweis) oder Anwender Mechaniker handbuch und betreffendes JLG-
Inspektionsformular
Haufige Inspektion In Betrieb fiir 3 Monate oder 150 Betriebsstunden, je Eigentiimer, Handler | Qualifizierter JLG- Wartungs- und Instandhaltungs-
nachdem was zuerst eintritt; oder auBer Betrieb fiireinen | oder Anwender Mechaniker handbuch und betreffendes JLG-
Zeitraum iiber 3 Monate; oder gebraucht erworben. Inspektionsformular
Jahrliche Maschineninspektion | Jahrlich, nichtlangerals 13 MonateabdemDatumder | Eigentiimer, Handler | Werksgeschulter War- | Wartungs- und Instandhaltungs-
(siehe nachfolgenden Hinweis) | vorherigen Inspektion. oder Anwender tungsmechaniker handbuch und betreffendes JLG-
(empfohlen) Inspektionsformular
Vorbeugende Wartung Zuden|ntervallen, dieimWartungs- und Instandhal- Eigentiimer, Handler | QualifizierterJLG- Wartungs- und Instandhaltungs-
tungshandbuch angegebensind. oder Anwender Mechaniker handbuch

HINWEIS: Inspektionsformulare sind von JLG erhdiltlich. Die Inspektionen unter Verwendung des Wartungs- und Instandhaltungshandbuchs durchfiihren.

ALS WERKSGESCHULTE WARTUNGSMECHANIKER ERKENNT JLG INDUSTRIES INC. PERSONEN AN, DIE DEN JLG-WARTUNGSSCHULUNGSKURS FUR DAS ENT-
SPRECHENDE JLG-PRODUKTMODELL ERFOLGREICH ABSOLVIERT HABEN.

2-2
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ABSCHNITT 2 - VERANTWORTUNG DES BENUTZERS, VORBEREITUNG UND INSPEKTION DER MASCHINE

Inspektion vor der Inbetriebnahme 4.

Die Inspektion vor dem Anlassen muss die folgenden Punkte
beinhalten:

1. Sauberkeit - Alle Standflachen auf das Vorhanden- 5
sein von Leckagen (Ol, Kraftstoff oder Batteriefllissig-

keit) oder Fremdkérpern priifen. Jegliche Leckagen 6.
dem zustandigen Wartungspersonal melden. 7.
2. Konstruktion — Die Maschine auf Beulen, Beschadi-
gungen, Schweil3naht- oder Grundwerkstoffrisse oder 8.
andere Mangel priifen.
9.
10.

Grundwerkstoffriss Schweillnahtriss

3. Aufkleber und Schilder — Auf Sauberkeit und Lesbar-
keit prifen. Sicherstellen, dass keine Aufkleber und 11.
Schilder fehlen. Sicherstellen, dass unleserliche Auf-
kleber und Schilder gereinigt oder ersetzt werden.

3123691 — JLG-Hubarbeitsbiihne -

Betriebs- und Sicherheitshandbiicher - Sicherstel-
len, dass eine Kopie des Betriebs- und Sicherheits-
handbuchs im wettersicheren Lagerbehalter
aufbewahrt wird.

. Sichtkontrolle - Siehe Abbildung 2-1.

Batterie — Nach Bedarf laden.

Kraftstoff (Maschinen mit Verbrennungsmotoren) -
Nach Bedarf entsprechenden Kraftstoff auffiillen.

Motorolversorgung (falls vorhanden) - Sicherstellen,
dass der Motordlfiillstand an der Vollmarke des
Messstabs ist und der Einfillverschluss sicher ange-
bracht ist.

Fliissigkeitsstande — Den Hydraulikélstand prifen.
Sicherstellen, dass nach Bedarf Hydraulikél aufgefiillt
wird.

Zubehorteile/Arbeitswerkzeuge - Eingehendere
Anweisungen fiir Inspektion, Betrieb und Wartung
sind aus dem Betriebs- und Sicherheitshandbuch des
jeweiligen Zubehorteils oder Arbeitswerkzeugs zu
ersehen.

Funktionspriifung - Nach Abschluss der Sichtkon-
trolle eine Funktionspriifung aller Systeme in einem
Bereich vornehmen, der frei von (iberhdngenden
Hindernissen und Hindernissen am Boden ist. Einge-
hendere Betriebsanweisungen sind in Abschnitt 3 zu
finden.

2-3



ABSCHNITT 2 - VERANTWORTUNG DES BENUTZERS, VORBEREITUNG UND INSPEKTION DER MASCHINE

Funktionspriifung

Die Funktionspriifung wie folgt durchfiihren:

1.

2-4

Vom Boden-Bedienpult aus ohne Last im Arbeitskorb:
a. Priifen, ob alle Schutzvorrichtungen der Funk-

tionssteuerschalter und Bedienelemente ange-
bracht sind.

. Alle Funktionen betatigen und alle Grenzschalter

und Ausschalter prifen.

. Das manuelle Absenken priifen.
. Sicherstellen, dass alle Maschinenfunktionen

deaktiviert werden, wenn der Not-Aus-Knopf nie-
dergedriickt wird.

— JLG-Hubarbeitsblihne -

b.

2. Vom Arbeitskorb-Bedienpult aus:

Sicherstellen, dass das Bedienpult an der richtigen
Stelle sicher befestigt ist.

Priifen, ob alle Schutzvorrichtungen der Funk-
tionssteuerschalter und Bedienelemente ange-
bracht sind.

Alle Funktionen betatigen und alle Grenzschalter
und Ausschalter priifen.

Sicherstellen, dass alle Maschinenfunktionen
deaktiviert werden, wenn der Not-Aus-Knopf nie-
dergedriickt wird.

3. Mitdem Arbeitskorb in Transportstellung (verstaute
Stellung):

Die Maschine auf einer Neigung fahren, die das
Nenn-Steigvermdégen der Maschine nicht tber-
steigt, und anhalten, um sicherzustellen, dass die
Bremsen halten.

Die Neigungs-Kontrollleuchte priifen, um den ein-
wandfreien Betrieb sicherzustellen. Die Leuchte
sollte aufleuchten, wenn die Maschine geneigt ist.

3123691



ABSCHNITT 2 - VERANTWORTUNG DES BENUTZERS, VORBEREITUNG UND INSPEKTION DER MASCHINE

Tabelle 2-2. Neigung in Bezug auf Hohe

HINWEIS: Bei japanischen Maschinenausfiihrungen mit der
Beschriftung “Ministry of Labor Notification #70”

Neigungsein- Neiguhgsein- betrdgt die Neigungseinstellung unabhdngig von der
stellung stellung Maximale Ausfahrhohe Arbeitskorbhéhe 5 Grad (von vorne nach hinten und
Modell (vonvorne | (von Seitezu des Decks seitwdirts).
nach hinten Seite
) ) Tabelle 2-3. Ausschaltungshdhe der hohen
iad Meter Tl Fahrgeschwindigkeit
15 57 | 1875 vollig) 9 9
2 43 14 Ausschaltungshdhe der hohen
1930ES 3
25 34 11 e Fahrgeschwindigkeit
3 2l : 1930ES 14m 54in
1,5 6 20(vdllig) .
2032ES 1,7m 66in
2032ES 3 2 i 15
25 3,7 12 2632ES 1,9m 76in
3 3 10 2646ES 1,9m 76in
155 787 25'4%""'9’ 3246ES 19m 76in
2632ES 3 25 19 16
3 4 13
2 79 26(vdllig)
2646ES 3 25 6,7 22
3 6 20
2 9,7 31.75(véllig)
3246ES 3 25 6,7 22
3 6 20
3123691 — JLG-Hubarbeitsbiihne - 2-5
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Abbildung 2-1. Téagliche Sichtkontrolle - Blatt 1 von 2
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ABSCHNITT 2 - VERANTWORTUNG DES BENUTZERS, VORBEREITUNG UND INSPEKTION DER MASCHINE

Allgemeines

Die Sichtkontrolle am Punkt 1 in der Abbildung beginnen.
Nach links gehen (von oben gesehen gegen den Uhrzeiger-
sinn) und jeden Punkt der Reihe nach auf die Bedingungen
priifen, die in der folgenden Priifliste angegeben sind.

A ACHTUNG

ZUR VERHUTUNG VON MOGLICHEN VERLETZUNGEN MUSS SICHERGESTELLT
WERDEN, DASS DIE MASCHINE WAHREND DER SICHTKONTROLLE ABGE-

STELLT IST.
HINWEIS

DIE SICHTPRUFUNG DER CHASSIS-UNTERSEITE NICHT AUSLASSEN. BEI DER
PRUFUNG DIESES BEREICHS WERDEN OFT BEDINGUNGEN FESTGESTELLT,
DIE ZU UMFANGREICHEN SCHADEN DER MASCHINE FUHREN KONNEN.

INSPEKTIONSHINWEIS: An jedem Punkt sicherstellen, dass
keine Teile lose sind oder fehlen, dass die Teile sicher befestigt sind
und dass zusdtzlich zu den anderen angefiihrten Kriterien keine
sichtbaren Schdéden vorhanden sind.

1. Arbeitskorb-Bedienpult - Schilder sicher und lesbar,
Hebel und Schalter kehren in die Neutralstellung zuriick,
Hebelsperre und Not-Aus-Schalter funktionieren ein-
wandfrei, das Handbuch ist im Aufbewahrungsbehilter.

2. Lenkzylinder - siehe Inspektionshinweis.

3.

Spindel, Spurstange, Antriebsmotor und Lenkgestange
(links vorne) - siehe Inspektionshinweis.

4. Rader und Reifen: Einwandfrei befestigt, keine fehlenden

11.

12.

13.

14.

15.

PORENOW

Radmuttern. Siehe Abschnitt 6, Reifen und Rader. Rader
auf Beschadigungen und Korrosion priifen.

Schlagloch-Schutzsystem - siehe Inspektionshinweis.
Batteriefach — vorgeschriebener Saurestand.
Manuelles Absenksystem - siehe Inspektionshinweis.
Rundumlicht - siehe Inspektionshinweis.
Drehwinkelschalter - siehe Inspektionshinweis.

Boden-Bedienpult: Schild sicher befestigt und lesbar,
Schalter kehren in die Neutralstellung zuriick, Not-Aus-
Schalter funktioniert einwandfrei. Steuermarkierungen
lesbar.

Einbau von Hydraulikpumpe/-motor, Steuerventil: Keine
frei hdangenden Kabel oder Schlduche, keine beschadig-
ten oder gebrochenen Kabel - siehe Inspektionshinweis.

Hubzylinder - siehe Inspektionshinweis.

Spindel, Spurstange, Antriebsmotor und Lenkgestange
(links vorne) — siehe Inspektionshinweis.

Scherenarme, Gelenkzapfen und GleitverschleiBauflagen
(nicht dargestellt) - siehe Inspektionshinweis.

Arbeitskorb/Gelander-Installation (nicht dargestellt) -
siehe Inspektionshinweis.

Abbildung 2-2. Tagliche Sichtkontrolle - Blatt 2 von 2

3123691
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ABSCHNITT 2 - VERANTWORTUNG DES BENUTZERS, VORBEREITUNG UND INSPEKTION DER MASCHINE

SCHALTER AN DER
GESAMTEN MASCHINE

1. Schlaglochschalter (liblicher-
weise auf der Gegenseite der
Maschine)

2. Drehwinkelschalter

2-8

Abbildung 2-3. Schalteranordnung
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ABSCHNITT 3 - BEDIENUNGSELEMENTE, ANZEIGEN UND BEDIENUNG DER MASCHINE

ABSCHNITT 3. BEDIENUNGSELEMENTE, ANZEIGEN UND BEDIENUNG DER MASCHINE

ALLGEMEINES

HINWEIS

DA DER HERSTELLER KEINE KONTROLLE UBER DIE ANWENDUNG UND DEN
BETRIEB DER MASCHINE HAT, UNTERLIEGT ES DER VERANTWORTUNG DES
BESITZERS UND SEINES PERSONALS, DIE EINHALTUNG AUSREICHENDER
SICHERHEITSPRAKTIKEN ZU BEACHTEN.

Dieser Abschnitt enthalt die erforderlichen Informationen zum
Verstandnis der Steuerfunktionen. In diesem Abschnitt sind
auBBerdem Betriebseigenschaften und -einschrankungen sowie
Funktionen und Zwecke der Bedienelemente und Kon-
trollleuchten enthalten. Es ist wichtig, dass der Benutzer die
richtigen Verfahrensweisen vor der Bedienung der Maschine
liest und versteht. Diese Verfahren tragen dazu bei, die optimale
Nutzungsdauer und einen sicheren Betrieb zu gewdhrleisten.

3.1

3123691
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3.2 BESCHREIBUNG

Diese Maschine ist eine selbstfahrende Hubarbeitsbiihne, die
sich oben an einem hochfahrbaren Scherenarm-Mechanismus
befindet. Der vorgesehene Zweck der Scherenbiihne ist, Perso-
nen mit ihrem Werkzeug und ihren Arbeitsmaterialien in Posi-
tionen Uber dem Erdboden zu bringen. Die Maschine kann
eingesetzt werden, um Arbeitsstellen iiber Maschinen oder
Anlagen, die sich am Boden befinden, zu erreichen.

Die JLG-Scherenbiihne verfiigt liber ein Hauptbedienpult im
Arbeitskorb. Von diesem Bedienpult aus kann das Bedienungs-
personal die Maschine in Vorwarts- und Ruckwartsrichtung fah-
ren und lenken, den Arbeitskorb anheben und absenken sowie,
falls vorhanden, den angetriebenen Plattformausschub bedie-
nen. Die Maschine ist mit einem Boden-Bedienpult ausgestat-
tet, das Vorrang vor dem Arbeitskorb-Bedienpult hat. Das
Boden-Bedienpult dient zum Anheben und Absenken. Das
Boden-Bedienpult wird nur in Notfillen zum Absenken des
Arbeitskorbs auf den Boden eingesetzt, wenn das Bedienungs-
personal auf dem Arbeitskorb dazu nicht in der Lage ist.

HINWEIS: Die Tragfdhigkeit aller Plattformausschiibe betrdgt
120 kg (250 Ib).



ABSCHNITT 3 - BEDIENUNGSELEMENTE, ANZEIGEN UND BEDIENUNG DER MASCHINE

3.3 BETRIEBSEIGENSCHAFTEN UND -BESCHRANKUNGEN

Allgemeines

Grindliche Kenntnisse der Betriebseigenschaften und -
beschrankungen der Maschine sind fiir jeden Benutzer, unab-
hangig von seinen Erfahrungen mit dhnlichen Maschinentypen,
immer die erste Anforderung.

Schilder

Wichtige Angaben, die bei der Bedienung zu beachten sind,
sind auf Schildern mit den Kennzeichnungen GEFAHR, ACH-
TUNG, VORSICHT, WICHTIG und ANWEISUNGEN an den Bedien-
pulten vorhanden. Diese Informationen sind an verschiedenen
Stellen mit dem ausdriicklichen Zweck angebracht, die Mitar-
beiter auf mégliche Gefahren aufmerksam zu machen, die auf
die Betriebseigenschaften und Lastbeschrankungen der
Maschine zurtickzufiihren sind. Fiir die Definitionen der obigen
Schilder siehe Vorwort.

Fiillmengen

Das Anheben des Arbeitskorbs Uiber die Horizontale mit oder
ohne Last auf dem Arbeitskorb beruht auf folgenden Kriterien:

1. Die Maschine steht auf einer ebenen, festen und waa-
gerechten Flache.

2. Die Last liegt innerhalb der vom Hersteller
angegebenen Nenntragfdhigkeit.

3. Alle Systeme der Maschine funktionieren einwandfrei.

— JLG-Hubarbeitsbiihne -

Stabilitat

Diese Maschine bietet im urspriinglich von JLG hergestellten
Zustand und bei Betrieb innerhalb ihrer Nenntragfahigkeit auf
einem ebenen, festen und waagerechten tragenden Untergrund
eine stabile Hubarbeitsbiihne in allen Arbeitskorbstellungen.

3.4 BELADEN DES ARBEITSKORBS

Die maximale Nenntragfahigkeit des Arbeitskorbs ist auf einem
Schild am Arbeitskorb angegeben und beruht auf folgenden
Kriterien:

1. Die Maschine steht auf einer festen, gleichformigen
Standflache.

2. Alle Bremsvorrichtungen sind betatigt.
3. Die maximale Arbeitskorbtragfahigkeit ist aus
Abschnitt 6 zu ersehen.

HINWEIS: Es ist wichtig, die Last gleichmdBig auf dem Arbeitskorb
zu verteilen. Die Last sollte nach Mdglichkeit nahe der
Arbeitskorbmitte angeordnet sein.

3123691
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Steckdose des Arbeitskorbs

7. Scherenarme — Sicherheitsstiitze

5. T-Griff zum manuellen Absenken des Arbeitskorbs

6. Wechselstrom

3. Multifunktionsdigitalanzeige und Bremsfreigabeknopf

4, Wechselstromstecker des Batterieladegerats
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8. Aufbewahrungsbehalter fiir Handbiicher

Abbildung 3-1. Anordnung der Maschinenbedienelemente (alle Modelle)

3-3
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ABSCHNITT 3 - BEDIENUNGSELEMENTE, ANZEIGEN UND BEDIENUNG DER MASCHINE

3.5 LADEN DER BATTERIEN

Betrieb

HINWEIS: Sicherstellen, dass die Maschine in einem gut beliifteten
Bereich abgestellt ist, bevor der Ladevorgang beginnt.

DAS LADEGERAT NUR IN EINE ORDNUNGSGEMASS INSTALLIERTE UND GEER-
DETE STECKDOSE EINSTECKEN. KEINE ERDUNGSADAPTER VERWENDEN ODER
DEN STECKER MODIFIZIEREN. DEN NICHT ISOLIERTEN TEIL DES AUSGANGS-
STECKERS ODER DEN NICHT ISOLIERTEN BATTERIEPOL NICHT BERUHREN.

DIE NETZSTROMVERSORGUNG IMMER ABNEHMEN, BEVOR DIE VERBINDUNG
ZUR BATTERIE VOR DEM LADEN HERGESTELLT ODER UNTERBROCHEN WIRD.

DAS LADEGERAT NICHT OFFNEN ODER AUSEINANDERBAUEN.

DAS LADEGERAT NICHT BETREIBEN, FALLS DAS NETZKABEL BESCHADIGT IST
ODER FALLS DAS LADEGERAT EINEN HARTEN STOB ERHIELT, FALLEN GELAS-
SEN WURDE ODER ANDERWEITIG BESCHADIGT WURDE.

Das Batterieladegerat (1) befindet sich an der Riickseite der
Maschine hinter der Leiter.

1. Das Ladegerét an eine geerdete Steckdose anschlie3en.

Beim Batterieladegerat schaltet sich das Ladegerat
automatisch ein und durchlduft einen kurzen LED-
Anzeige-Eigentest. Alle LEDs blinken zwei Sekunden
lang in einer Sequenz.

Die Batterien sind véllig geladen, wenn die griine
Leuchte auf dem Batterieladegerat-Statusfeld (2) am
Boden-Bedienpult aufleuchtet.

3-4 — JLG-Hubarbeitsbiihne - 3123691



ABSCHNITT 3 - BEDIENUNGSELEMENTE, ANZEIGEN UND BEDIENUNG DER MASCHINE

HINWEIS: Falls das Ladegeriit eingesteckt gelassen wird, startetes Fehlercodes des Batterieladegerﬁts

automatisch einen vollstindigen Ladezyklus, wenn die

Falls wahrend des Ladens ein Fehler auftritt, blinkt die rote

Batteriespannung unter eine Mindestspannung abfllt “Fehler"-LED am Ladegerit und im Ladegerit-Statusfeld (2) des

oder 30 Tage verstrichen sind.

Boden-Bedienpults mit einem Code. Die Anzahl der Blinksignale
entspricht dem Fehler. Siehe Tabelle 3-1, Blinkcodes des Batterie-
ladegerits.

Tabelle 3-1. Blinkcodes des Batterieladegerits

Blinksignai(e) Fehler Fehlerbehebung

1 Batteriespannung hoch | Selbsterholung - gibt eine hohe Akkusatzspannung an

2 Batteriespannung niedrig | Selbsterholung - gibt an, dass entweder ein Akkusatzausfall vorliegt, dass der Akkusatz nicht an das Ladegerat angeschlossen
ist oder dass die Batteriespannung je Zelle weniger als 0,5 V DC betragt. Den Akkusatz und die Anschliisse priifen.

3 Ladezeitiiberschreitung | Gibtan, dass die Batterien nicht in der zuldssigen Zeit geladen wurden. Dies kann vorkommen, falls die Batterien eine groRere
Kapazitét aufweisen, als der Algorithmus vorsieht, oder falls die Batterien beschddigt, alt oder in schlechtem Zustand sind.

4 Batterie priifen Gibt an, dass das Erhaltungsladen der Batterien nicht bis zur Mindestspannung je Zellpegel, die fiir den Beginn des Ladevorgangs
erforderlich ist, durchgefiihrt werden konnte.

5 Uberhitzung Selbsterholung - gibt an, dass sich das Ladegerat aufgrund hoher Innentemperatur abgeschaltet hat

6 QuiQ-Fehler Gibt an, dass die Batterie den Ladestrom nicht annimmt oder dass ein interner Fehlerim Ladegerét erfasst wurde. Dieser Fehler
wird fastimmer innerhalb der ersten 30 Sekunden des Betriebs gesetzt. Nachdem festgestellt wurde, dass die Batterien und
Verbindungen nicht fehlerhaft sind und Fehler 6 emeut angezeigt wird, nachdem die Netzstromversorgung mindestens
10 Sekunden lang unterbrochen wurde, muss das Ladegerét zu einer qualifizierten Kundendienststelle gebracht werden.

3123691
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ABSCHNITT 3 - BEDIENUNGSELEMENTE, ANZEIGEN UND BEDIENUNG DER MASCHINE

3.6 MULTIFUNKTIONSDIGITALANZEIGE (MDI)

Abbildung 3-2. Multifunktionsdigitalanzeige

— JLG-Hubarbeitsbiihne —
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Rechtes Batteriefach
Diagnosefehlercode-LCD
Schraubenschliissel-Symbol (Stdrung)
Storungs-LED
Batterie-Entladungsanzeige
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ABSCHNITT 3 - BEDIENUNGSELEMENTE, ANZEIGEN UND BEDIENUNG DER MASCHINE

MDI-Beschreibung Auf der Multifunktionsdigitalanzeige befinden sich auch Batte-
rie-Entladungsanzeigen. Diese griinen LEDs zeigen den Ladezu-

Im Batteriefach links an der Maschine befindet sich eine Multifunk- .
stand der Batterien an.

tionsdigitalanzeige (MDI). Die Multifunktionsdigitalanzeige dient
dazu, Diagnosefehlercodes (DTC) anzuzeigen, wenn ein Funktions-
problem der Maschine auftritt. Die Multifunktionsdigitalanzeige ist
in den Diagnosesteckverbinder im Batteriefach eingesteckt.

Wenn ein Problem auftritt,

1. leuchtet das Schraubenschliissel-Symbol auf der Dia-
gnosefehlercode-LCD-Anzeige auf.

2. wird ein drei- bis fiinfstelliger Diagnosefehlercode auf
der Diagnosefehlercode-LCD-Anzeige unterhalb des
Schraubenschliissel-Symbols angezeigt.

HINWEIS: Wenn mehr als ein Diagnosefehlercode vorhanden ist,
wird jeder Diagnosefehlercode 3 Sekunden lang auf Batterieladeanzeige/Entladungsanzeige

dem LCD angezeigt, bevor zum ndchsten Diagnosefeh-
lercode iibergegangen wird. Nachdem der letzte aktive HINWEIS: Wenn die Batterien vollig entladen sind, blinkt die LED

Diagnosefehlercode angezeigt wurde, durchlduft die im “roten” 0-25-%-Bereich.
l;\nze;ge Zle;e lf ode.s Z’r twdhrend, bis die Diagnosefeh- « Die Batterie-Entladungsanzeige stellt dieselben Informatio-
ercodes benoben sina. nen dar wie die Batterie-Entladungsanzeige auf dem
3. Die rote Stérungs-LED leuchtet auf (dies gilt nicht fr Arbeitskorb-Bedienpult. (Siehe Abbildung 3-4., Arbeits-
00x Diagnosefehlercodes; die Storungs-LED leuchtet korb-Bedienpuilt.)
fiir diese Codes nicht auf). « Unter normalen Fahrtbedingungen leuchten die Batterie-
HINWEIS: Diagnosefehlercodes und ihre Beschreibungen sind in Entladungsanzeigen auf. Wenn ein Diagnosefehlercode
Abschnitt 5.8, Priiftabellen der Diagnosefehlercodes vorhanden ist (auBer 00x Diagnosefehlercodes), leuchten
(DTC), Priiftabellen, zu finden. die Batterie-LEDs nicht auf.

3123691 — JLG-Hubarbeitsblihne - 3-7



ABSCHNITT 3 - BEDIENUNGSELEMENTE, ANZEIGEN UND BEDIENUNG DER MASCHINE

3.7 BODEN-BEDIENPULT

Bedienelemente und Kontrollleuchten 5

A ACHTUNG - - 456

AUSSER IN NOTFALLEN KEINE BEDIENUNG VOM BODEN-BEDIENPULT 2 ___ 3 —— .
Dl_lR(HFllHREN, WENN SICH PERSONEN AUF DEM ARBEITSKORB BEFINDEN. I
MOGLICHST VIELE PRUFUNGEN VOR DEM BETRIEB VOM BODEN-BEDIENPULT (/

e

DURCHFUHREN. %
HINWEIS: Wenn die Maschine zum ndichtlichen Parken oder zum ) @ GE L/ZE
=

Laden der Batterien abgestellt wird, miissen die Not-Aus-
und Antriebswahlschalter in die Stellung "Aus” geschaltet
werden, damit die Batterien nicht entladen werden. §

1. Arbeitskorb-/Boden-Bedienpultschalter
Ein mit einem Schliissel betatigter Antriebswahlschal-
ter mit drei Stellungen versorgt je nach Einstellung
das Arbeitskorb- oder das Boden-Bedienpult mit
Strom. In der Einstellung “Arbeitskorb” bewirkt der
Schalter die Stromversorgung des Not-Aus-Schalters
am Arbeitskorb-Bedienpult. In der Einstellung “Boden”

L=l
M‘“

1. Arbeitskorb/Aus/Boden-Wahlschalter 5. 10-A-Not-Aus-Sicherung

bewirkt der Schalter die Stromversorgung des Boden- 2. Arbeitskorb-Anheben/Absenken- 6. Betriebsstundenzdhler
Bedienpults. Der Not-Aus-Schalter am Boden-Bedien- Schalter 7. Batterieladezustand-LEDs
pult bewirkt die Stromversorgung des Schliisselschal- 3. Not-Aus-Schalter

ters. Wenn sich der Antriebswahlschalter in der 4. Uberlastungskontrollleuchte (falls

mittleren Stellung “Aus” befindet, wird die Stromver- vorhanden)

sorgung sowohl zum Arbeitskorb- als auch zum

Boden-Bedienpult unterbrochen. Abbildung 3-3. Bodenbedienpult-Tafel

3-8 - JLG-Hubarbeitsblihne - 3123691



ABSCHNITT 3 - BEDIENUNGSELEMENTE, ANZEIGEN UND BEDIENUNG DER MASCHINE

2.

Plattform-Anheben/Absenken-Schalter - Dieser
Kurzzeitschalter mit drei Stellungen bewirkt Anheben
oder Absenken der Plattform bei Einstellung auf
“Anheben” oder “Absenken’”.

Not-Aus-Schalter - Ein roter, pilzformiger Not-Aus-
Schalter mit zwei Stellungen, der die Stromversorgung
des Boden-Bedienpults erméglicht, wenn er eingeschal-
tet und der Antriebswahlschalter auf “Boden” gestellt ist.
AuBerdem kann der Schalter im Notfall zum Ausschal-
ten der Stromversorgung zu den Funktionsbedienele-
menten eingesetzt werden. Die Stromversorgung wird
eingeschaltet, indem der Schalter herausgezogen wird,
und ausgeschaltet, indem er niedergedriickt wird.

Uberlastungskontrollleuchte (Lasterfassungs-
system falls vorhanden) - Zeigt an, dass der Arbeits-
korb (iberlastet wurde. Ein Alarmton signalisiert auch
die Uberlastung des Arbeitskorbs.

HINWEIS: Wenn die Uberlastungskontrollleuchte aufleuchtet,

5.
6.

3123691

sind alle Funktionen des Arbeitskorb-Bedienpults deak-
tiviert. Das Gewicht im Arbeitskorb derart verringern,
dass es die auf dem Tragfdhigkeitsaufkleber angege-
bene Nennarbeitsbelastung nicht (iberschreitet, oder
die Maschine mittels des Boden-Bedienpults oder durch
manuelles Absenken véllig absenken.

10-A-Sicherung - Stromzufiihrung fiir Not-Aus-Knopf.

Stundenzéhler - Zeichnet die Anzahl der Betriebs-
stunden der Maschine auf.

7. Batterieladungsanzeige - Dieses rechts vom Boden-
Bedienpult befindliche Bedienfeld gibt dem Benutzer
eine genaue Statusanzeige des Batterieladegerits.

a. Grin = Ladevorgang beendet
b. Gelb =Ladevorgangim Gange
¢. Rot=Lladevorgang abnormal

Steuerung fiir manuelles Absenken

Das manuelle Absenkventil wird bei einem totalen Ausfall der
Antriebsleistung eingesetzt, um den Arbeitskorb mittels
Schwerkraft abzusenken. Der Griff flir manuelles Absenken
befindet sich am Maschinenheck Uber dem linken Hinterrad.
Der Griff ist tiber ein Seil mit dem manuellen Absenkventil am
Hubzylinder verbunden. Durch Ziehen am Griff fiir manuelles
Absenken wird der Ventilsteuerschieber geoffnet, wodurch der
Arbeitskorb abgesenkt wird.

e

- JLG-Hubarbeitsbiihne — 3-9



ABSCHNITT 3 - BEDIENUNGSELEMENTE, ANZEIGEN UND BEDIENUNG DER MASCHINE

3.8 ARBEITSKORB-BEDIENPULT

Tragfahigkeitswahlschalter

Innenbetrieb (CE) / Zone A (ANSI)-Tragfahigkeit*
AuBBenbetrieb (CE) / Zone B (ANSI)-Tragfahigkeit
Systemnotfall

Batterie-Entladungsanzeige
Neigungs-Kontrollleuchte

Uberlastungskontrollleuchte (Lasterfassungssystem —
falls vorhanden)

8. Anheben/Absenken/Fahren-Wahlschalter

9. Hupe

10. Lenkungsschalter

11. Bedienungshebel

12. Schwarzer/weiBer Richtungspfeil

13. Not-Aus-Schalter

14. Ausldseschalter

15. Neigungsalarm-Warnhupe (nicht dargestellt, befin-
det sich auf der Vorderseite des Pults)

HINWEIS: *ANSI-Maschinen mit Einzeltragfdhig-
keit sind nicht mit Kontrollleuchten aus-
gestattet.

A 2

Abbildung 3-4. Arbeitskorb-Bedienpult

3-10 - JLG-Hubarbeitsbiihne - 3123691



ABSCHNITT 3 - BEDIENUNGSELEMENTE, ANZEIGEN UND BEDIENUNG DER MASCHINE

HINWEIS: Auf der Anzeigetafel des Arbeitskorb-Bedienpults wei-

sen verschiedene Warnsymbole auf verschiedene
Betriebssituationen hin, die auftreten kénnen. Die
Bedeutung dieser Symbole wird nachfolgend erléiutert.

Macht auf eine méglicherweise gefdhrliche
Situation aufmerksam, die, wenn sie nicht beho-
ben wird, zu schweren oder tédlichen Verletzun-
gen fiihren kénnte. Diese Kontrollleuchte ist rot.

Macht auf eine abnormale Betriebsbedingung
aufmerksam, die, wenn sie nicht behoben wird,
zur Unterbrechung des Maschinenbetriebs oder
Schdden fiihren kann. Diese Kontrollleuchte ist
gelb.

Gibt wichtige Informationen (ber die Betriebs-

bedingung an, d.h. Verfahren, die fiir den siche-
ren  Betrieb  wesentlich  sind.  Diese
Kontrollleuchte ist griin, ausgenommen die
Tragfdhigkeits-Kontrollleuchte, die je nach

3123691

Arbeitskorbstellung griin oder gelb sein kann.

- JLG-Hubarbeitsbiihne —

1.

2.

. AuBlenbetrieb (CE) / Zone B (ANSI/

Tragfahigkeitsauswahl-Schalter - Dieser Schalter
dient bei den Maschinenmodellen 2632ES/3246ES zur
Auswahl der zulassigen Tragféhigkeitszone. Bei allen
CE-Ausfiihrungen, auBBer 2632ES, dient dieser Schalter
zur Auswahl zwischen Innen- und Au3entragfahig-
keitszone.

Innenbetrieb (CE) / Zone A (ANSI/
AUS)-Tragfadhigkeit - Diese Kon-
trollleuchte leuchtet auf, wenn die
Innenbetrieb (CE) / Zone A (ANSI/AUS)-
Tragfahigkeit ausgewahilt ist.

ZONE A

AUS)-Tragfdhigkeit — Diese Kon-
trollleuchte leuchtet auf, wenn die
AuBlenbetrieb (CE) / Zone B (ANSI/AUS)-
Tragfahigkeit ausgewabhlt ist.

Systemnotfall-Anzeige — Diese Anzeige
leuchtet mit einem Stérungsblinkcode
auf, der darauf hinweist, wo ein Problem
innerhalb des Systems vorliegt.

Batterie-Entladungsanzeige -
Dieser Leuchtensatz dient dazu,
den Fahrer tiber den Batteriezu-
stand zu informieren. D

ZONE

SR

[ T]
Ly

)
]
CJ)—

3-1
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ABSCHNITT 3 - BEDIENUNGSELEMENTE, ANZEIGEN UND BEDIENUNG DER MASCHINE

Funktion muss ausgewahlt werden, wahrend
sich der Joystick in der Neutralstellung befindet.
Andernfalls erfolgt die Funktionsauswahl nicht.

6. Neigungsanzeige-Warnleuchte -
Eine rote Warnleuchte auf dem Bedien-
pult, die aufleuchtet, wenn sich das

Chassis auf einer Neigung befindet, die — 9. Hupe - Uber diesen Druckknopfschalter

steiler ist als der vorgesehene Einsatzbe- kann das Bedienungspersonal Personen

reich der Maschine. im Arbeitsbereich auf den Betrieb der

7. Uberlastungskontrollleuchte (Laster- —\ Maschine aufmerksam machen.

fassungssystem falls vorhanden) - 9] 10. Lenkungsschalter — Der Lenkungs-

Zeigtan, dass der Arbeitskorb tberlastet  =>—==" schalter wird mit dem Daumen betitigt |2 S

wurde. Ein Alarmton signalisiert auch — und befindet sich oben auf dem Bedie-

die Uberlastung des Arbeitskorbs. nungshebel. Durch Driicken des Schal-

HINWEIS: Wenn die Uberlastungskontrollleuchte aufleuchtet, ters nach rechts werden f“e Réder nach

sind alle Funktionen des Arbeitskorb-Bedienpults deak- rechts gelenkt. Durch Driicken des -
tiviert. Das Gewicht im Arbeitskorb derart verringern, Schalters nach links werden die Rader Ly
dass es die auf dem Tragféihigkeitsaufkleber angege- nach links gelenkt. —
bene Nennarbeitsbelastung nicht (berschreitet, oder 11. Bedienelement - Mit dem Bedie-
die Maschine mittels des Boden-Bedienpults oder durch nungshebel werden drei Funktionen bedient: Fahren,
manuelles Absenken véllig absenken. Heben und Lenken. Vor der Verwendung des Steuer-

8. Anheben/Absenken/ griffs muss der Funktionsschalter fir Fahren und
’ Anheben betitigt werden.

Fahren-Wahischaiter. S22 T Nach der Wahl der Funktion Fahren fiahrt die Maschine
Dieser Kipphebelschalter T3 R :

. =2 | L vorwarts, wenn der Bedienungshebel nach vorne
dient zur Auswahl von 6—8 b twird. und riickwart der Bedi he-
Fahr- oder Hub-/Senk- ewegt wird, und riickwérts, wenn der Bedienungshe

. . . bel nach hinten bewegt wird.
funktionen. Nach Auswabhl einer Funktion muss der X
Bedienungshebel in die zweckmiBige Richtung Nach der Wahl der Funktion Anheben/Absenken

. : - . erfolgt Anheben des Arbeitskorbs, wenn der Bedie-
bewegt werden, um diese Funktion zu aktivieren. Die nungshebel nach hinten bewegt wird, bzw. Absenken

3-12 - JLG-Hubarbeitsbiihne - 3123691
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12.

13.

3123691

des Arbeitskorbs, wenn der Bedienungshebel nach
vorne bewegt wird. Die Geschwindigkeit an allen
gewahlten Funktionen wird proportional durch den
Bewegungsweg des Bedienungshebels gesteuert.
Der mit dem Daumen betétigte Lenkungsschalter, der
sich oben auf dem Bedienungshebel befindet, veran-
lasst die Drehung der Lenkungsrader in die Richtung,
in die der Schalter bewegt wird (rechts oder links).

Schwarzer/wei8er Richtungsauf-
kleber - Dieser Aufkleber gibt die
ordnungsgemaBe Richtung zum

Montieren des Arbeitskorb-Bedien-

pults an; der schwarze Pfeil muss

zur Vorderseite der Maschine hin

weisen. Der schwarze/weil3e Pfeil

gibt auch die Richtung an, in die der

Joystick gemaf des Aufklebers fiir den Hub-/Fahrt-
wahlschalter fur die ausgewahlten Hub- bzw. Fahrt-
funktionen bewegt werden muss.

Not-Aus-Schalter - Ein roter, pilzfor-

miger Not-Aus-Schalter mit zwei Stel-
lungen dient zur Stromversorgung
des Arbeitskorb-Bedienpults und
dient bei einem Notfall zum Unter-

brechen der Stromversorgung zu den
Funktionsbedienelementen am Arbeitskorb. Wenn der
Antriebswahlschalter auf Plattform eingestellt ist, wird

die Stromversorgung eingeschaltet, indem der Schal-
ter herausgezogen wird (eingeschaltet), und ausge-
schaltet, indem der Schalter hineingedriickt wird
(ausgeschaltet).

14. Ausldseschalter - Dieser Schalter befindet sich an der
Vorderseite des Bedienungshebels. Der Ausldseschal-
ter fungiert als Freigabevorrichtung und muss nieder-
gedriickt werden, wenn die Fahr-, Lenk- und Hub-/
Senkfunktionen betétigt werden. Wird er losgelassen,
so wird die betatigte Funktion gestoppt.

A VORSICHT

WENN BEIM ANHEBEN DES ARBEITSKORBS DIE NEIGUNGSANZEIGE-WARN-
LEUCHTE AUFLEUCHTET ODER DIE HUPE ERTONT, DEN ARBEITSKORB VOLL-
STANDIG ABSENKEN UND DANN DIE MASCHINE SO AUFSTELLEN, DASS SIE
WAAGERECHT IST, BEVOR DER ARBEITSKORB ERNEUT ANGEHOBEN WIRD.

15. Neigungsalarm-Warnhupe - Die Neigungsalarm-
Warnhupe befindet sich auf der Vorderseite des
Arbeitskorb-Bedienpults und wird aktiviert, wenn sich
das Chassis auf einer Neigung befindet, die steiler ist
als der vorgesehene Einsatzbereich der Maschine, und
der Arbeitskorb angehoben wird.

HINWEIS: Alle Ausfiihrungen sind mit einer Neigungssicherheits-
sperre ausgestattet, die Fahr- und Anhubfunktionen
ausschaltet, wenn sich das Chassis auf einer Boschung
befindet, deren Neigung groBer ist, als fiir die Maschine
bei angehobenem Arbeitskorb zuldissig ist.

— JLG-Hubarbeitsblihne - 3-13
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A VORSICHT

DEN ARBEITSKORB NICHT ABSENKEN, OHNE DEN ARBEITSKORBAUSSCHUB
VOLLSTANDIG EINZUFAHREN.

A VORSICHT

DIE MASCHINE DARF NICHT IN BETRIEB GENOMMEN WERDEN, WENN DIE
HOHE FAHRGESCHWINDIGKEIT FUNKTIONIERT, WAHREND DER ARBEITS-
KORB UBER DIE VERSTAUTE STELLUNG ANGEHOBEN IST.

3.9 ARBEITSKORBBETRIEB

A ACHTUNG

DEN ARBEITSKORB NUR AUF EINER FESTEN, WAAGERECHTEN UND EBENEN
FLACHE ANHEBEN, DIE FREI VON HINDERNISSEN UND VERTIEFUNGEN IST.

HINWEIS: Bei Auswahl der Anheben/Absenken/Fahren-Funktio-
nen muss sich der Bedienungshebel 3 Sekunden lang in
der Neutralstellung befinden, bevor die Funktionscnde-
rung wirksam wird. Zu diesem Zeitpunkt ist die Maschine
nicht betriebsbereit.

Anheben

1. Wenn die Maschine abgestellt ist, den Antriebswahl-
schalter am Boden-Bedienpult in die gewiinschte Stel-
lung (Arbeitskorb oder Boden) bringen.

3-14
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2. Sowohl den Not-Aus-Schalter am Boden-Bedienpult
als auch den am Arbeitskorb-Bedienpult in die Stel-
lung “Ein” schalten.

3. BeiBedienung vom Boden-Bedienpult den Schalter
Anheben/Absenken auf Anheben stellen und halten,
bis die gewlinschte Héhe erreicht ist.

4. BeiBedienung vom Arbeitskorb-Bedienpult aus
die Hubfunktion auswéhlen, den Ausléseschalter
driicken und festhalten und das Bedienelement nach
hinten (oben) bewegen und in dieser Stellung halten,
bis die gewtlinschte Hohe erreicht ist. Der Anheben/
Absenken-Schalter funktioniert in Verbindung mit
dem Freigabeschalter. Durch Loslassen des Auslose-
schalters wird die betatigte Funktion gestoppt.

HINWEIS: Wenn die Maschine mit einem FuBschalter ausgestattet
ist (nur japanische und koreanische Ausfiihrungen),
muss der FuBBschalter in Verbindung mit dem Auslose-
schalter, der sich am Bedienungshebel befindet, nieder-
gedriickt werden.

Absenken

A ACHTUNG

VOR DEM ABSENKEN DES ARBEITSKORBS SICHERSTELLEN, DASS SICH KEINE
PERSONEN IM BEREICH DES SCHERENARMS AUFHALTEN.

3123691
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HINWEIS: Die Maschine ist mit einem Absenkalarm ausgestattet,
der ertént, wenn der Arbeitskorb abgesenkt wird
(CE-Wahlausriistung).

1. BeiBedienung vom Boden-Bedienpult den Anhe-
ben/Absenken-Schalter auf Absenken stellen und hal-
ten, bis die gewlinschte Hohe erreicht oder der
Arbeitskorb vollstandig abgesenkt ist.

2. BeiBedienung vom Arbeitskorb-Bedienpult aus
die Hubfunktion auswéhlen, den Ausldseschalter
driicken und dann den Bedienungshebel nach vorne
(unten) bewegen und festhalten, bis die gewiinschte
Hohe erreicht ist oder der Arbeitskorb vollstandig
abgesenkt ist. Der Anheben/Absenken-Schalter funk-
tioniert in Verbindung mit dem Freigabeschalter.
Durch Loslassen des Ausléseschalters wird die beta-
tigte Funktion gestoppt.

3123691
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Armschutz (falls vorhanden)

Wenn die Maschine mit einem elektronischen Armschutz ausge-
stattet ist, wird der Absenkvorgang des Arbeitskorbs in einer vor-
definierten H6he angehalten und die Rundumlichter der
Maschine blinken auf, um das Bodenpersonal zu warnen. Nach
drei (3) Sekunden kann der Absenkvorgang fortgesetzt werden.
Sobald die Absenkfunktion wieder aktiviert ist, ertont ein horba-
rer Alarm. Nach einer Verzégerung von eineinhalb (1,5) Sekunden
wird der Absenkvorgang fortgesetzt.

A ACHTUNG

DEN ARBEITSKORB NICHT ABSENKEN, OHNE DEN PLATTFORMAUSSCHUB
VOLLSTANDIG EINZUFAHREN.

Lenken

Zum Lenken der Maschine wird der mit dem Daumen betitigte
Lenkschalter am Arbeitskorb-Bedienungshebel fiir Rechtswen-
dungen nach rechts und fiir Linkswendungen nach links
bewegt. Beim Loslassen kehrt der Schalter in die mittlere Stel-
lung ,Aus” zuriick und die Rader bleiben in der zuvor gewéhlten
Stellung. Um die Rader in die Geradeaus-Stellung zuriickzubrin-
gen, muss der Schalter in die entgegengesetzte Stellung gehal-
ten werden, bis die Rader gerade stehen.

3-15
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Fahren

A ACHTUNG

MIT ANGEHOBENEM ARBEITSKORB NUR AUF EINER EBENEN, FESTEN UND

Riickwartsfahrt

1.

Den Antriebswahlschalter am Boden-Bedienpult auf
“Arbeitskorb” stellen.

WAAGERECHTEN FLACHE FAHREN, DIE FREI VON HINDERNISSEN UND VER- 2. Den Not-Aus-Schalter am Arbeitskorb-Bedienpult in
TIEFUNGEN IST. die Stellung “Ein” bringen.
UM KONTROLLVERLUST UBER DIE FAHRFUNKTION UND UMKIPPEN AN NEI- ; 0 ) Auslése-
GUNGEN UND BOSCHUNGEN ZU VERMEIDEN, DARF DIE MASCHINE NICHT 3 SDcir;,Jt‘gs\fg';g‘fm;"‘:{:g&‘:ﬁtﬁ:rwfdﬁﬁ'cite;w%5'3;3
AUF NEIGUNGEN UND SEITLICHEN BOSCHUNGEN GEFAHREN WERDEN, DIE den Jovstick wih né’ der Fahrt g 5 (Fiften (in’die
DIE ANGEGEBENEN GRENZWERTE UBERSCHREITEN. SIEHE ABBILDUNG 3-5., €n Joystick wahrend der Fahrt nac ;
NEIGUNG UND BGSCHUNG — FAHREN — ARBEITSKORB VERSTAUT. Riickwirtsrichtung) bewegen. Das Fahrsystem funk-
" tioniert proportional; deshalb den Joystick weiter in
Vorwartsfahrt Fahrtrichtung bewegen, wenn héhere Fahrgeschwin-
1. Den Antriebswahlschalter am Boden-Bedienpult auf digkeit gewiinscht wird. Durch Loslassen des Auslose-
“Arbeitskorb” stellen. schalters wird die betatigte Funktion gestoppt.
2. Den Not-Aus-Schalter am Arbeitskorb-Bedienpult in
die Stellung “Ein” bringen.
3. Am Anheben/Absenken/Fahren-Wahlschalter die
Funktion “Fahren” auswahlen.
4. Den Bedienungshebel (Joystick) zusammendriicken,
wobei der Ausloseschalter vorne am Joystick nieder-
gedriickt wird, und den Joystick wahrend der Fahrt
nach vorne bewegen. Das Fahrsystem funktioniert
proportional; deshalb den Joystick weiter in Fahrtrich-
tung bewegen, wenn hohere Fahrgeschwindigkeit
gewtinscht wird. Durch Loslassen des Ausléseschalters
wird die betatigte Funktion gestoppt.
3-16 — JLG-Hubarbeitsbiihne - 3123691
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N

WAAGERECHT

Abbildung 3-5. Neigung und Béschung - Fahren - Arbeitskorb verstaut

3123691 — JLG-Hubarbeitsbiihne - 3-17
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3.10 SOFT-TOUCH-SYSTEM - (OPTION)

Das optionale Soft-Touch-System fiir Scherenarbeitsbiihnen
besteht entweder aus:

« Naherungsschalter am Arbeitskorb, oder

« oberem Arbeitskorbgelander und unteren Arbeitskorb-
grenzbereichen mit StoBdéampferpolsterung, oder

« einer Kombination der beiden oben genannten Optionen.

Die Ndherungsschalteroption setzt sich aus Naherungsschaltern
zusammen, die an jeder Ecke des Arbeitskorbs angebracht sind.
Die Schalter sind mit einem Bedienpult verbunden und setzen
bei Aktivierung die normale Arbeitskorb- und Maschinenbewe-
gung auBler Kraft.

Betrieb

Wenn einer der Naherungsschalter ausgel6st wird:

« Maschinenfunktionen werden deaktiviert und ein Alarm
ertont (3 Téne)

Im Arbeitskorbmodus:

« Simtliche Bewegungen werden sofort eingestellt, und
solange das Hindernis vorhanden ist, kann sich die
Maschine nicht bewegen, bis die ausgewahlte Funktion
freigegeben wird, der Hupenknopf wird gedriickt und
gehalten, und die ausgewahlte Funktion wird wieder akti-
viert. Die Maschine bewegt sich im Kriechgang, bis die Aus-
I6sung des Naherungsschalters aufgehoben wird.

3-18
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Im Bodenbetriebsmodus:

« Samtliche Bewegungen werden sofort eingestellt, und
solange das Hindernis vorhanden ist, kann sich die
Maschine nicht bewegen, bis die ausgewahlte Funktion frei-
gegeben wird, danach wird die ausgewahlte Funktion wie-
der aktiviert. Die Maschine bewegt sich im Kriechgang, bis
die Auslésung des Naherungsschalters aufgehoben wird.

3. StoBdampferim
unteren Bereich

1. Néherungsschalter
2. StoBdampfer am Arbeitskorbgelander
Abbildung 3-6. Soft-Touch-System
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3.11 ARBEITSKORBAUSSCHUB

Die Maschine ist mit einem mechanischen Ausschub ausgestat-
tet, der dem Bediener besseren Zugang auf Einsatzstellen bie-
tet. Bei den Modellen 1930ES/2032ES/2632ES fiigt dieser
Ausschub 0,9 m (3 ft) zur Vorderseite der Plattform hinzu bzw.
bei den Modellen 2646ES und 3246ES fligt er 1,2 m (4 ft) hinzu.

HINWEIS: Es gibt drei Einraststellungen (3) auf der FuBBplatte am
seitlichen Geléinder des Arbeitskorbausschubs. Der Ent-
riegelungshebel des Ausschubs muss nur gelést wer-
den, wenn er in einer der Positionen eingerastet ist.

Ausfahren des Ausschubs (1) - fubetriebenen Entriegelungs-
hebel auf der rechten FuBplatte des Arbeitskorbs (2) nach unten
driicken. Greifen Sie bei niedergedriicktem Entriegelungshebel
den oberen Handlauf des Ausschubs und schieben Sie den Aus-
schub heraus.

Einfahren des Ausschubs - fuBbetriebenen Entriegelungshe-
bel auf der rechten FuBplatte des Arbeitskorbs nach unten
driicken. Greifen Sie bei niedergedriicktem Entriegelungshebel
den oberen Handlauf des Ausschubs und schieben Sie den Aus-
schub heraus.

Die maximale Tragfihigkeit des Plattformausschubs betragt
120 kg (250 Ib).
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1. Ausschub 3. Einraststellungen
2. FuBbetriebener Entriegelungshebel

Abbildung 3-7. Arbeitskorbausschub (alle Modelle)
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3.12 ARBEITSKORB-HANDLAUFE - VERFAHREN ZUM
ZUSAMMENKLAPPEN

(Siehe Abbildung 3-8.)

A ACHTUNG

DEN ARBEITSKORB NICHT ANHEBEN, SOLANGE DIESE HANDLAUFE HERUN-
TERGEKLAPPT SIND. BEIM ANHEBEN DES ARBEITSKORBS MUSSEN SICH
DIESE HANDLAUFE IN DER AUFRECHTEN STELLUNG BEFINDEN UND ORD-
NUNGSGEMASS VERSTIFTET SEIN.

HINWEIS: Die Handlciufe diirfen nur dann heruntergeklappt wer-
den, wenn sich die Maschine in der verstauten Stellung
(Arbeitskorb véllig abgesenkt) befindet.

Das Arbeitskorb-Bedienpult sollte von ihrer Befestigung
abgenommen werden, bevor die seitlichen Handléufe
herunter geklappt werden.

Die Arbeitskorb-Handlaufe lassen sich nur ab dem mittleren
Handlauf zusammen klappen.

HINWEIS: Bei Ausstattung mit der als Wahlausriistung erhdiltli-
chen, selbsttdtig schlieBenden Tiir, muss die Tiir offen
gehalten werden, wéihrend die hinteren und seitlichen
Handldufe abgesenkt werden.

Die Arbeitskorb-Handlaufe werden in der folgenden Reihen-
folge herunter geklappt;
(siehe Abbildung 3-8.)
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o Schritt 1 - Die Stifte (1) am Handlauf an der Heckttir, die die
Hecktir an den seitlichen Handlaufen des Hauptarbeits-
korbs sichern, hochziehen. Heben Sie den Handlauf an der
Hecktiir aus der Seitenschienen-Halterung heraus und dre-
hen Sie ihn um 90° parallel zum seitlichen Gelander. In die
rechte Seitenschienen-Halterung herablassen und mit den
vorhandenen Stiften in den Lochern der Seitenschienen-
Halterung und dem Handlauf an der Hecktiir verankern.

» Schritt 2 - Die Handlaufstifte des vorderen Arbeitskorbaus-
schubs (2) miissen entfernt werden und die oberen seitli-
chen Handldufe des Ausschubs werden zum Seitengelan-
der des Arbeitskorbs hin geschoben, bevor das vordere
Gelander abgesenkt wird. Die Stifte (2) am vorderen Gelan-
der des Arbeitskorbausschubs herausziehen und am
Seitengeldnder des Arbeitskorbs befestigen, bevor das
Seitengeldnder des Arbeitskorbs wie in Schritt 4 beschrie-
ben herunter geklappt wird.

» Schritt 3 - Den Handlauf des vorderen Arbeitskorbaus-
schubs (3) herunter klappen.

« Schritt 4 - Die seitlichen Arbeitskorbgelander (4) herunter
klappen.

Zum Anheben der Handldufe in die aufrechte Stellung die
Handldufe in umgekehrter Reihenfolge des Zusammenklap-
pens hochklappen. Die Handlaufe kréftig in ihre jeweilige Stel-
lung hochziehen und die Griffstifte wieder in die richtige
Position in den Handlaufen anbringen.
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A ACHTUNG

NACH DEM HERUNTERKLAPPEN DER HANDLAUFE BEIM VERLASSEN UND
BETRETEN DES ARBEITSKORBS AUSSERST VORSICHTIG SEIN. DEN ARBEITS-
KORB NUR IM BEREICH DER TUR UND MITTELS DER BEREITGESTELLTEN LEI-
TER BETRETEN UND VERLASSEN.

A ACHTUNG

BEI BETRIEB (FAHRT) DER MASCHINE MIT DEM ARBEITSKORB-BEDIENPULT
VOM BODEN AUS UND BEI HERUNTER GEKLAPPTEN HANDLAUFEN MIN-
DESTENS 1 M (3 FT) ABSTAND ZUR MASCHINE EINHALTEN.
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Abbildung 3-8. Arbeitskorb-Handldufe - Reihenfolge des Herunterklappens
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3.13 PARKEN UND ABSTELLEN

Die Maschine wie folgt parken und abstellen:

1.

2.

Die Maschine zu einem angemessen geschiitzten und
gut beliifteten Platz fahren.

Sicherstellen, dass der Arbeitskorb vollstandig abge-
senkt ist.

Den Not-Aus-Schalter in die Stellung “Aus” schalten.

Erforderlichenfalls die Anweisungsschilder und Vor-
sichts- und Warnaufkleber abdecken, so dass sie vor
Witterungseinfliissen geschiitzt sind.

Mindestens zwei Rader durch Unterlegkeile blockie-
ren, wenn die Maschine fiir langere Zeit geparkt wer-
den soll.

Den Antriebswahlschalter auf “Aus” schalten und den
Schlissel abziehen, um die Maschine zu deaktivieren
und unbefugte Verwendung zu verhindern. Das
Arbeitskorb-Bedienpult kann an seiner Montageplatte
befestigt werden; siehe Abbildung 3-9.

Bei Ausstattung mit der Vandalismussicherung wer-
den Arbeitskorb- und Boden-Bedienpult u. U. abge-
deckt und gesperrt, um den Zugriff zu verhindern.

HINWEIS

DIE MASCHINE NICHT UBER DAS ARBEITSKORB- UND BODENBEDIENPULT IN
BETRIEB NEHMEN, WENN DIE VANDALISMUSSICHERUNG AKTIV IST.
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Abbildung 3-9. Befestigen des Bedienpults am Arbeitskorb
HINWEIS: Wenn keine Vandalismussicherung vorhanden ist, kann

das Bedienpult mit einem Schloss an der Halterung
befestigt werden, das durch eines oder mehrere Lécher
an den oberen Befestigungslaschen gesteckt wird, um
das eigenmdichtige Entfernen des Arbeitskorb-Bedien-
pults zu verhindern.
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3.14 FESTZURR-/HUBOSEN

Beim Transportieren der Maschine muss der Plattformausschub
vollstindig eingefahren und der Arbeitskorb vollstandig im
Staumodus abgesenkt sein. Die Maschine muss sicher am
Boden des Lkw oder Anhangers festgezurrt sein. Am Maschi-
nenheck befinden sich zwei Verankerungs-/Hubdsen zum
Anheben und Festzurren. An der Maschinenvorderseite befin-
det sich eine einzelne Verankerungsése. Diese Ose dient nur
zum Festzurren. Es darf nicht versucht werden, die Maschine an
der vorderen Ose anzuheben.

A VORSICHT

DAS SEITLICHE ANHEBEN DER MASCHINE MIT EINEM GABELSTAPLER WIRD
VON JLG NICHT EMPFOHLEN. FALLS DIE MASCHINE SEITLICH ANGEHOBEN
WERDEN MUSS, SO MUSS VORSICHTIG VORGEGANGEN WERDEN, DAMIT SICH
DIE SCHLAGLOCHSCHUTZSTANGEN NICHT VON UNTEN HER AM RAHMEN
FESTKLEMMEN.

NACH JEDEM SEITLICHEN ANHEBEN DER MASCHINE MUSS DAS SCHLAGLOCH-
SCHUTZSYSTEM UNBEDINGT GEPRUFT WERDEN, BEVOR DIE MASCHINE WIE-
DER IN BETRIEB GENOMMEN WIRD.
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3.15 ANHEBEN

Falls die Maschine angehoben werden muss, ist die am Maschi-
nenheck befindliche Gabelstaplertasche zu verwenden. Die
Maschine kann auch mit einer geeigneten Traverse mit Riemen/
Ketten angehoben werden. Siehe Abbildung 3-10., Anhub- und
Festzurrdiagramm.
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Abbildung 3-10. Anhub- und Festzurrdiagramm
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MODELL RADSTAND X z

1930ES 160cm (63in) 83,7am(33.5in) 33em(13in)
2032ES 187,7cm(73.9in) 13cm(38.5in) 34,25cm(13.5in)
2632ES 187,7cm(73.9in) 13cm(38.5in) 34,25cm{13.5in)
2646ES 209,1cm(82.32in) | 108,6cm(43.8in) 52cm (20.5in)
3246ES 209,1cm(82.32in) | 108,6¢cm(43.8in) 52cm(20.5in)

Abbildung 3-11. Anhub- und Festzurrdiagramm
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3.16 ABSCHLEPPEN

Das Abschleppen dieser Maschine wird nicht empfohlen, ausge-
nommen im Notfall wie beispielsweise einer Stérung der
Maschine oder eines gesamten Ausfall des Maschinenantriebs.

HINWEIS: Die Maschine kann mit einer Fernbedienungs-Elektro-
bremsfreigabevorrichtung, einer Druckknopf-Elektro-
bremsfreigabevorrichtung oder beiden Ausfiihrungen
einer Elektrobremsfreigabevorrichtung ausgestattet sein.

A ACHTUNG

GEFAHR, WENN FAHRZEUG/MASCHINE DURCHGEHT. DIE MASCHINE VER-
FUGT UBER KEINE ABSCHLEPPBREMSEN; DAS ABSCHLEPPENDE FAHRZEUG
MUSS IN DER LAGE SEIN, DIE MASCHINE STETS ZU BEHERRSCHEN. AUF
STRASSEN IST DAS ABSCHLEPPEN NICHT GESTATTET. BEI NICHTBEACHTUNG
DIESER ANWEISUNGEN KANN ES ZU SCHWEREN ODER TODLICHEN VERLET-
ZUNGEN KOMMEN.

DIE MAXIMALE ABSCHLEPPGESCHWINDIGKEIT BETRAGT 8 KPH (5 MPH) UND IST
AUF 18 M (60 FT) BESCHRANKT.
MAXIMALE NEIGUNG BEIM ABSCHLEPPEN 25 %.

Elektrisches Freigeben der Bremsen

1. Die Rader durch Unterlegkeile blockieren oder die
Maschine mit dem Abschleppfahrzeug sichern.

2. Den Not-Aus-Schalter herausziehen und den Schlis-
selschalter in die Boden-Betriebsart schalten.
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3. Das Bremsfreigabekabel hiangt an einem Haken im
Batteriefach auf der Gegenseite des Boden-Bedien-
pults.

4. Den Bremsfreigabestecker in der Nahe des Analyse-
steckers an der linken vorderen Maschinenecke aus-
findig machen und das Freigabekabel in den Stecker
einstecken.

5. Den Schalter niederdriicken, um die Bremsen freizu-
geben.

6. Nach erfolgtem Abschleppen den Schalter loslassen,
den Freigabeschalter ausstecken und den Bremsschal-
ter wieder im ordnungsgemafen Aufbewahrungsbe-
reich im Batteriefach unterbringen.

Druckknopf-Elektrobremsfreigabevorrichtung

HINWEIS: Die Druckknopf-Elektrobremsfreigabevorrichtung befin-
det sich mit der Multifunktionsdigitalanzeige im Batterie-
kasten auf der rechten Seite der Maschine. Unmittelbar
vor dem Boden-Bedienpult.

1. Die Rader durch Unterlegkeile blockieren oder die
Maschine mit dem Abschleppfahrzeug sichern.

2. Den Not-Aus-Schalter herausziehen und den Schlis-
selschalter in die Boden-Betriebsart schalten.

3. Einmal auf den Knopf driicken, um die Bremsen freizu-
geben.
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4. Zurerneuten Betatigung der Bremsen nochmals auf 6. Dieses Verfahren am gegeniiberliegenden Radantrieb
den Knopf driicken oder den Not-Aus-Schalter hinein- wiederholen. Beide Fahrtmotorbremsen sind jetzt
driicken oder den Bodenbedienungs-Schliisselschal- gel6st und die Maschine kann manuell bewegt werden.
ter aus der Bodenbetriebsart-Stellung bewegen. 7. Nach erfolgtem Abschleppen die Rader durch Unter-

Mechanisches Freigeben der Bremsen
1.

2.

3-28

legkeile blockieren und die Abdeckungsbolzen (2)
von den Ausriickéffnungen (3) entfernen.

8. Die BremsenAbdeckung (1) wieder anbringen.

A VORSICHT

NACHDEM DIE MASCHINE ABGESCHLEPPT WURDE, MUSSEN DIE AUSRUCK-
BOLZEN AUS DEN AUSRUCKOFFNUNGEN DER BREMSEN ENTFERNT WERDEN.
DIE BREMSEN KONNEN NICHT BETATIGT WERDEN, WAHREND SICH DIE AUS-
Die Rader durch Unterlegkeile blockieren oder die RUCKBOLZEN IN DEN AUSRUCKOFFNUNGEN DER BREMSEN BEFINDEN. DIES
Maschine mit dem Abschleppfahrzeug sichern. FUHRT DAZU, DASS DIE MASCHINE WEGROLLT, WENN SIE AN EINEM GEFALLE

Stellen Sie sicher, dass sich der Not-Aus-Knopfin der ~ GEPARKT WIRD.
Position “AUS” befindet.

Entfernen Sie die zwei Abdeckungsbolzen (2) und

die Bremsenabdeckung (1).

Die Abdeckungsbolzen (2) in die beiden Ausriick-
offnungen im Bremsgehause (3) einfiihren; sieche
Leg.nr. 3 in Abbildung 3-12., Manuelles Ausriicken.

Die Abdeckungsbolzen (2) festziehen, woraufhin sich
die Bremse an diesem Fahrtmotor |6st.
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Abbildung 3-12. Manuelles Ausriicken
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,@ NOTIZEN:
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ABSCHNITT 4. VERFAHREN FUR NOTFALLE

4.1 ALLGEMEINES

Dieser Abschnitt enthélt Informationen (iber die erforderlichen
Vorgehensweisen und iiber die Systeme und Bedienelemente,
die anzuwenden sind, wenn wahrend des Maschinenbetriebs
eine Notfallsituation eintritt. Vor der Inbetriebnahme der
Maschine und regelmiflig danach sollte das gesamte Betriebs-
handbuch einschlieBlich dieses Abschnitts von allen Personen,
deren Verantwortung Arbeiten oder Umgang mit der Maschine
umfasst, gelesen bzw. durchgesehen werden.

Not-Aus-Schalter

Mit den grof3en roten Knépfen, einer am Boden-Bedienpult und
einer am Arbeitskorb-Bedienpult, wird die Maschine bei Betati-
gung sofort gestoppt.

A ACHTUNG

DIE MASCHINE TAGLICH DARAUFHIN PRUFEN, DASS DER NOT-AUS-KNOPF
VORHANDEN IST UND DASS BEDIENUNGSANWEISUNGEN AM BODEN-
BEDIENPULT VORHANDEN UND LESBAR SIND.BODEN-BEDIENPULT

Das Boden-Bedienpult befindet sich an der linken Seite des
Maschinenrahmens. Mit den Bedienelementen an diesem
Bedienpult ist es méglich, Vorrang vor den Arbeitskorb-Bedien-
elementen zu erhalten und die Funktionen Anheben und
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Absenken des Arbeitskorbs vom Boden zu kontrollieren. Den
Antriebswahlschalter in die Stellung “Boden” bringen und den
Hubschalter zum Anheben und Absenken betatigen.

Manuelles Absenken

Das manuelle Absenkventil wird bei einem totalen Ausfall der
Antriebsleistung eingesetzt, um den Arbeitskorb mittels
Schwerkraft abzusenken. Der Griff fiir manuelles Absenken
befindet sich am Maschinenheck (iber dem linken Hinterrad.
Der Griff ist liber ein Seil mit dem manuellen Absenkventil am
Hubzylinder verbunden. Durch Ziehen am Griff fir manuelles
Absenken wird der Ventilsteuerschieber gedffnet, wodurch der
Arbeitskorb abgesenkt wird.

l
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4.2 BEDIENUNG IM NOTFALL

Verwendung des Boden-Bedienpults

HINWEIS

DAS BEDIENUNGSPERSONAL MUSS UBER KENNTNISSE ZUR VERWENDUNG
DES BODEN-BEDIENPULTS IN EINER NOTFALLSITUATION VERFUGEN.

Das Bodenpersonal muss griindlich mit den Betriebseigen-
schaften der Maschine und den Funktionen des Boden-Bedien-
pults vertraut sein. Die Schulung muss die Bedienung der
Maschine, Lektiire und Verstandnis dieses Abschnitts und prak-
tische Erfahrungen mit der Betdtigung der Bedienelemente in
simulierten Notfallen umfassen.

Bedienungspersonal unfahig zur Steuerung der Maschine

1.

Die Maschine NUR vom Boden-Bedienpult aus steu-
ern; dazu die Unterstiitzung anderer Personen oder
Vorrichtungen (Krane, Laufkrane usw.) einsetzen,
um die Gefahren- oder Notfallsituation sicher zu
bewaltigen.

Andere qualifizierte Mitarbeiter auf dem Arbeitskorb
kénnen das Arbeitskorb-Bedienpult betatigen.

DEN BETRIEB NICHT FORTSETZEN, WENN DIE BEDIEN-
ELEMENTE NICHT NORMAL FUNKTIONIEREN.

Krane, Gabelstapler oder andere Maschinen, die ver-
fugbar sind, kénnen eingesetzt werden, um Personen
vom Arbeitskorb zu holen und die Bewegung der
Maschine zu stabilisieren, wenn die Bedienelemente
der Maschine dafiir unzureichend sind oder nicht ein-
wandfrei funktionieren.
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Arbeitskorb in der Hohe verfangen

Wenn sich der Arbeitskorb an Vorrichtungen oder Anlagen in der
Héhe festklemmt oder verfangt, den Betrieb der Maschine erst
vom Arbeitskorb oder vom Boden aus fortsetzen, wenn das
Bedienungspersonal und alle Personen an einen sicheren Platz
gebracht worden sind. Erst dann darf versucht werden, den
Arbeitskorb unter Einsatz der erforderlichen Vorrichtungen und
Personen freizumachen. Die Bedienelemente nicht derart einset-
zen, dass ein Rad oder mehrere Rader sich vom Boden abheben.

Aufrichten der umgekippten Maschine

Ein Gabelstapler ausreichender Leistung oder eine entspre-
chende Maschine unter die angehobene Seite des Chassis set-
zen, mit einem Kran oder einer anderen geeigneten
Hubvorrichtung den Arbeitskorb anheben und dabei das Chas-
sis vom Gabelstapler oder anderen Gerat absenken.

Priifung nach einem Vorfall

Nach jedem Vorfall die Maschine griindlich prifen und alle
Funktionen zuerst vom Boden-Bedienpult und dann vom
Arbeitskorb-Bedienpult liberpriifen. Nicht hoher als 3 m (10 ft)
anheben, bis sichergestellt ist, dass samtliche Schiden bei
Bedarf repariert wurden und alle Bedienelemente einwandfrei
funktionieren.

3123691

- JLG-Hubarbeitsbiihne —

4.3 BENACHRICHTIGUNG BEI VORFALLEN

Es ist zwingend erforderlich, dass JLG Industries Inc. unverziig-
lich von jedem Vorfall benachrichtigt wird, an dem ein JLG-Pro-
dukt beteiligt ist. Auch wenn keine Verletzungen oder
Sachschdden erkennbar sind, sollte die Abteilung ftir Produktsi-
cherheit und -zuverlassigkeit im Werk oder den értlichen JLG-
Handler telefonisch benachrichtigt und mit allen erforderlichen
Einzelheiten versehen werden.

1-877-JLG-SAFE (554-7233) zwischen 8.00 Uhr und 16.45 Uhr
Eastern Standard Time anrufen.

Es ist zu beachten, dass jegliche Garantie fir die jeweilige
Maschine ungiiltig werden kann, wenn der Hersteller nicht
innerhalb von 48 Stunden nach einem Vorfall, an dem ein Pro-
dukt von JLG Industries beteiligt ist, benachrichtigt wird.



