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Einflhrung

Vielen Dank das Sie sich fir ein Produkt von Aichi Corporation entschieden haben.

Diese Anleitung beschreibt die korrekte Arbeitsweise sowie die richtige Handhabung der
Maschine, um einen sicheren, effektiven und optimalen Einsatz sicherzustellen.

Die Benutzung der Maschine ohne Berticksichtigung dieser Anleitung kann zu Proble-
men mit der Maschine fiihren, mit dem Ergebnis der ev. Beschadigung und Unfallgetahr.
Bedienen Sie bitte das Gerét nur entsprechend dieser Anleitung.

* Falsches Benutzen und Bedienen des Gerétes reduziert die Wirtschaftlichkeit
und kann Gefahr verursachen. Lesen Sie vor dem Starten der Maschine diese
Anleitung und stellen Sie sicher, daf3 Sie diese verstanden haben.

* Hinterlegen Sie eine Betriebsanleitung an der Maschine.

* Wenn Sie das Gerat weiter transportieren, lassen Sie diese Anleitung fir den
néchsten Benutzer am Gerit,

'ﬁ( Bei jeder UngewiBheit in der Benutzung, bei Inspektionen oder bei Ersatzteilen
scheuen Sie sich nicht unseren Service anzufordern. In diesem Fall werden Sie
gebeten Informationen tiber das Modell, Seriennummer und Baujahr entsprechend
des Typenschildes bereit zu halten.

* Verwenden Sie nur Originalersatzteile des Herstellers, insbesondere fiir tragende
Teile und fiir Sicherheitseinrichtungen.

Y  Achten Sie aufmerksam auf Anderungen in der lliustration oder des Inhaltes die
ohne besondere Ankiindigung gemacht wurden.
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I. Qualifikation des Bedienungspersonals

Das Bedienungspersonal von diesem Gerat muf3 ein Sicherheitstraining sowie eine Ein-
weisung in die Handhabung der Maschine erhalten.

Sicherheitstraining und Einweisung

Es kann eine erhebliche Gefahr bei nicht bestimmunggem&Ber Benutzung der Maschi-
ne entstehen.

Alle Arbeitgeber sind verpflichtet Ihren Mitarbeitern die diese Maschine bedienen ein
Sicherheitstraining sowie eine Einweisung in die Funktion der Maschine zu geben. Die-
ses muB schriftlich bestéatigt werden.

{ Fur Informationen (ber das Sicherheitstraining benutzen Sie bitte diese Anleitung )

Veranlassen Sie Urkunde fiir bestandenes
Sicherheitsschulungen ! Sicherheitstraining



Il. Spezifikationen

1. Wesentliche Daten

Modell SR 123
Typ Hubarbeitsbiihne auf Kettenfahrwerk
5 Baulénge 6,330 m
g Breite 2,150 m
& | Bauhshe 2,200 m
g Drehwagenradius 1,750 m
ﬁ Bodenfreiheit 0,360 m
Eigengewicht 7,650 kg
Modell ISUZU 4JB1, PA14
§ max. Leistung 55 ps/2.200 rpm
Eo max. Drehmoment 18 kgf-m / 1.800 rpm
Hubraum 2,771 Liter
Batteriespannung 24V
max. Tragkraft 250 kg / 2 Personen + Werkzeug (90 kg)
g max. Seitenkraft 400 N
£ | max. Plattformhéhe 12,0 m
f maXx. seitl. Reichweite 10,6 m
Plattformdrehung +90° /- 90°
max. erlaubter Schragstand 3°
max. erlaubte Windgeschw:. 12,5 m/ sec
max. Bodendruck 0,66 kg / cm?




Auslegerwinkel

-20° bis + 70°

Auslegerldnge

4,995 m bis 10,895 m

Auslegerbewegung 5,9m
Oberwagendrehung 360 ° / unendlich
Teleskop- Tele aus 25 Sekunden
bewegung Tele ein 25 Sekunden
Ausleger- Mast auf 65 Sekunden
bewegung Mast ab 65 Sekunden
Oberwagenumdrehung 110 Sekunden
Fahrgeschwindigk. 0,7 km/h - 1,5 km

Hyraulikdruck

210 kg / cm?- 140 kg / cm?

Hydr. System |Geschwindigkeit| Ausleger

Hydraulikpumpe

Zahnradpumpe

Die Arbeitsgeschwindikeit bezieht sich auf Drehzahlschalterposition ,AUTO"

Die Schallemission erreicht wahrend des Einsatztes nicht mehr als 85 dB ( A).

Die durch die Maschine verursachte Schwingung Gberschreitet nicht 0,5m/s2
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2. Arbeitsbereich Modell SR-123

Die zugelassende Belastung auf der Plattform betragt 250 kg
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Arbeitsbereich

1. In dem obigen Arbeitsdiagramm ist die Mastdurchbiegung nicht bericksichtigt.

2. Der Arbeitsbereich ist in jeder Richtung (iber 360 ° identisch.

3.  Das Arbeitsdiagramm zeigt die Position auf ebenen Grund und bei einer Wind-
geschwindigkeit von unter 12,5 m / sec.
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Il. Spezifikationen

1. Wesentliche Daten

Modell SR-123J
Typ Hubarbeitsbiihne auf Kettenfahrwerk
S | Baulinge 7,990 m
g) Breite 2,200 m
® | Bauhshe 2,150 m
g Drehwagenradius 1,750 m
g Bodenfreiheit 0,360 m
Eigengewicht 8.600 kg
Modell ISUZU A-4JB1-PAA17
§ max. Leistung 41,5 kw 7 2.200 rpm
§ max. Drehmoment 19.4 kgf-m / 1.800 rpm
Hubraum 2,771 Liter
Batteriespannung 24V
max. Tragkraft 250 kg / 2 Personen + Werkzeug (90 kg)
g max. Seitenkraft 400 N
E | max. Plattformhshe 12,0 m
';_-u max, seitl. Reichweite 11,5 m
Plattformdrehung +90°/-90°
max. erlaubter Schrigstand 5°
max. erlaubte Windgeschw. 12,5 m/ sec
max, Bodendruck 0,74 kg !/ cm?
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a Auslegerwinkel - 20° bis + 70°

g) Auslegerlinge 4,995 m bis 9,957 m

g Auslegerbewegung 4,96 m

< Oberwagendrehung 360 ° /unendlich

2= | Teleskop- Tele aus 22 Sekunden

g bewegung Tele ein 22 Sekunden

o

o Ausleger- Mastauf 45 Sekunden

§ bewegung Mast ab 55 Sekunden

ﬁ Korbarm- Jib auf 20 Sskunden

8 bewegung Jib ab 15 Sekunden

O Oberwagenumdrehung 120 Sekunden
Fahrgeschwindigk. 0,7 -1,5 km/h

£

Q

b Hyraulikdruck 210 kg /cm?
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:E. Hydraulikpumpe Zahnradpumpe

Die Arbeitsgeschwindikeit bezieht sich auf Drehzahlschalterposition ,AUTOQO"

Die Schallemission erreicht wahrend des Einsatztes nicht mehr als 85 dB ( A).

Die durch die Maschine verursachte Schwingung Uberschreitet nicht 0,5m/s?
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2. Arbeitsbereich Modell SR-123J

Die zugelassende Belastung auf der Plattform betragt 250 kg

Abschaltung der Fahrfunktion
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Arbeitsbereich

1. Innerhalb des, in dem Arbeitsdiagramm schraffiert dargestellten Bereiches, ist ein
Verfahren des Gerates bei einem Schrigstand von mehr als 5 ° nicht moglich.

2. Indem obigen Arbeitsdiagramm ist die Mastdurchbiegung nicht bertcksichtigt.

3. DerArbeitsbereich ist in jeder Richtung ¢iber 360 ° identisch.

4. DasArbeitsdiagramm zeigt die Position auf ebenen Grund und bei einer Wind-
geschwindigkeit von unter 12,5 m / sec.
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II. Spezifikationen

1. Wesentliche Daten

Modell SR 182
Typ Hubarbeitsbihne auf Kettenfahrwerk
5 Baulange 8,610 m
g’ Breite 2,460 m
& | Bauhshe 2,500 m
g Drehwagenradius 2,420 m
2 Bodenfreihslt 0,425 m
Eigengewicht 13.500 kg
Modell ISUZU 4BD1, PE - 03
§ max. Leistung 48,1 kw / 2.200 rpm
§ max. Drehmoment 24.0 kgf-m / 1,600 rpm
Hubraum 3,856 Liter
Batteriespannung 24V
max. Tragkraft 250 kg / 2 Personen + Werkzeug (90 kg)
§ max. Seltenkraft 400 N
£ | max. Platiformhahe 18,0 m
E max. seitl. Reichweite 16,5 m
Plattformdrehung + 90° / - 90°
max. ertaubter Schrigstand <
max. erlaubte Windgeschw. 12,5 m/ sec
max. Bodendruck 0,78 kg f cm?




Auslegerwinkel

- 14° bis + 70°

Auslegerlange

7,19 m bhis 16,86 m

| =

L)

o

@

% Auslegerbewegung 9,67 m

< Oberwagendrehung 360 ° / unendlich
'E Teleskop- Tele aus 35 Sekunden
£

D | bewegung Tele ein 35 Sekunden
.E Ausleger- Mast auf 70 Sekunden
E bewegung Mast ab 70 Sekunden
§ Oberwagenumdrehung 150 Sekunden
O | Fahrgeschwindigk. 1,1 km/h

E

9 | Hyraulikdruck 210 kg / cm?
N

=

n

b

'E. Hydraulikpumpe Zahnradpumpe
L

Die Arbeitsgeschwindikeit bezieht sich auf Drehzahlschalterposition ,AUTO*

Die Schallemission erreicht wihrend des Einsatztes nicht mehr als 85 dB ( A).

Die durch die Maschine verursachte Schwingung Uberschreitet nicht 0,5m/s2
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2. Arbeitsbereich Modell SR-182

Die zugelassende Belastung auf der Plattform betrégt 250 kg

tm)

Xl

ey

o
[
|-

=

—
"o

f—y
o
pa—
Vi
4

—
B
—

—y

[47
e
]

‘1
—

ey
-—b
il

)

Héhe Plattformboden

PrvubmO~ o

!
]

i
W

---------------- —Y

m

Arbeitsbereich

1. In dem obigen Arbeitsdiagramm ist die Mastdurchbiegung nicht beriicksichtigt.
~ 2. Der Arbeitsbereich ist in jeder Richtung (iber 360 ° identisch.

3.  Das Arbeitsdiagramm zeigt die Position auf ebenen Grund und bei einer Wind-
geschwindigkeit von unter 12,5 m / sec.
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Il. Spezifikationen

1. Wesentliche Daten

Modell SR 210
Typ Hubarbeitsbiihne auf Kettenfahrwerk
qc, Baulénge 9,745 m
g Breite 2,460 m
& | Bauhshe 2,550 m
GE, Drehwagenradlus 2,440 m
2 Bodenfreiheit 0,425 m
Eigengewicht 15.300 kg
Modell ISUZU 4BD1, PTA-18
§ max. Leistung 61,3 kw / 1.600 rpm
§ max. Drehmoment 34.0 kgf-m / 1.600 rpm
Hubraum 3,856 Liter
Batteriespannung 24V
max. Tragkraft 200 kg / 2 Personen + Werkzeug (40 kg)
g max. Seltenkraft 400 N
E | max. Plattformh&he 20,86 m
I;L-! max. seitl. Reichweite 19,0 m
Plattformdrehung + 90°/-90°
max. erlaubter Schragstand 3°
max. erlaubte Windgeschw. 12,5m/ sec
max. Bodendruck 0,91 kg / cm?




Auslegerwinkel

- 14° bis + 70°

Auslegerldange

8,28 m bis 19,96 m

Auslegerbewegung

11,68 m

T
Q
D
Q
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<

Oberwagendrehung 360 ° / unendlich
'E Teleskop- Tele aus 45 Sekunden
X
D) | bewegung Tele sin 40 Sekunden
:E Ausleger- Mast auf 50 Sekunden
E bewegung Mast ab 55 Sekunden
§ Oberwagenumdrehung 75 Sekunden
O | Fahrgeschwindigk. 0,9 km/h
£
O | Hyraulikdruck 210 kg / cm?
(L]
s
w
=
'E. Hydraulikpumpe Zahnradpumpe
o =

Die Arbeitsgeschwindikeit bezieht sich auf Drehzahlschalterposition ,AUTO*

Die Schallemission erreicht wahrend des Einsatztes nicht mehr als 85 dB ( A).

Die durch die Maschine verursachte Schwingung (iberschreitet nicht 0,5m/s?
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2. Arbeitsbereich Modell SR-210

Die zugelassende Belastung auf der Plattform betragt 200 kg
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Arbeitsbereich

1. In dem obigen Arbeitsdiagramm ist die Mastdurchbiegung nicht beriicksichtigt.

2. Der Arbeitsbereich ist in jeder Richtung iiber 360 ° identisch.

3.  Das Arbeitsdiagramm zeigt die Position auf ebenen Grund und bei einer Wind-
geschwindigkeit von unter 12,5 m / sec.
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Il. Spezifikationen

1. Wesentliche Daten

Modell RZ-090
Typ Hubarbeitsbiihne auf Kettenfahrwerk

S | Baulinge 4,840 m

g‘ Breite 2,150 m

$ | Bauhshe 2,550 m

g Drehwagenradius 1,750 m

ﬁ Bodenfreiheit 0,360 m
Eigengewicht 8.300 kg
Modell ISUZU 4JB1, PA 14

§ max. Leistung 55 ps/ 2.200 rpm

§ max. Drehmoment 18.0 kgf-m / 1.800 rpm
Hubraum 2,771 Liter
Batteriespannung 24V
max. Tragkraft 500 kg / 5 Personen + Werkzeug (100 kg)

g max. Seitenkraft 400 N

E max. Plattformmhéhe 91m

n_“: max. seitl. Reichweite 6,5m
Plattformdrehung +100° /- 100°
max. erlaubter Schrigstand 3°
max. erlaubte Windgeschw. 12,5 m / sec
max. Bodendruck 0,40 kg / cm?




Auslegerwinkel - 20° bis + 70°

Auslegerldnge 3,485 m bis 7,185 m
Auslegerbewegung 3,3m
Oberwagendrehung 360 ° / unendlich
Teleskop- Tele aus 15 Sekunden
bewegung Tele ein 15 Sekunden
Ausleger- Mast auf 35 Sekunden
bewegung Mast ab 35 Sekunden

Oberwagenumdrehung 70 Sekunden
Fahrgeschwindigk. 0,7 km/h - 1,5 km/h
Hyraulikdruck 210kg/cm?®-140 kg / cm?
Hydraulikpumpe Zahnradpumpe

Hydr. System [Geschwindigkeit| Ausleger

Die Arbeitsgeschwindikeit bezieht sich auf Drehzahlschalterposition ,AUTO"

Die Schallemission erreicht wahrend des Einsatztes nicht mehr als 85 dB ( A).

Die durch die Maschine verursachte Schwingung tberschreitet nicht 0,5m/s?
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2. Arbeitsbereich

Die zugelassende Belastung auf der Plattform betragt 500 kg

3 6'0'

10
E /T X
g N
- / N
b \
= 5
5 /
m \ 1 1 T
2 N
< ] i

\ T
. 2 N
0 5 m
Arbeitsbereich

1. In dem obigen Arbeitsdiagramm ist die Mastdurchbiegung nicht beriicksichtigt.

2. Der Arbeitsbereich ist in jeder Richtung Uber 360 ° identisch.

3. Das Arbeitsdiagramm zeigt die Position auf ebenen Grund und bei einer Wind-
geschwindigkeit von unter 12,5 m / sec.
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ll. Spezifikationen

1. Wesentliche Daten

Modell RZ-150
Typ Hubarbeitsbiihne auf Kettenfahrwerk
5 Bauldnge 7,270 m
g’ Breite 2810 m
# | Bauhshe 2,460 m
qé Drehwagenradius 2,420 m
f(‘ Bodenfreiheit 0,400 m
Eigengewicht 14.500 kg
Modell ISUZU 4BD1T, PTA - 18
§ max. Leistung 66,1 kw / 2.000 rpm
Eo max. Drehmoment 32.5 kgf-m / 1.600 rpm
Hubraum 3,856 Liter
Batteriespannung 24V
max. Tragkraft 500 kg / 5 Personen + Werkzeug (100 kg)
% max. Seitenkraft 400 N
35_, max. Plattformhohe 15,0 m
£ max. seit|. Reichweite 12,1 m
Plattformdrehung +100°/-100°
max. erlaubter Schrigstand 5°
max. erlaubte Windgeschw. 12,5 m/sec
max. Bodendruck 0,80 kg / cm?




B Auslegerwinkel -14° bis + 71°
D | Auslegeriinge 6,19 m bis 13,05 m
% Auslegerbewegung 6,86 m

< Oberwagendrehung 360 ° / unendlich
'E Teleskop- Tele aus 25 Sekunden

=

D) | bewegung Tele ein 25 Sekunden

g

£ | Ausleger- Mast auf 55 Sekunden

E bewegung Mast ab 55 Sekunden

O

8 Oberwagenumdrehung 125 Sekunden
O | Fahrgeschwindigk. 0,8 km/h - 1,1 km/h
= :

9 Hyraulikdruck 210 kg / cm?

n

o)

w

|

-g, Hydraulikpumpe Zahnradpumpe
-

Die Arbeitsgeschwindikeit bezieht sich auf Drehzahlschalterposition ,AUTO"

Die Schallemission erreicht wahrend des Einsatztes nicht mehr als 85 dB ( A).

Die durch die Maschine verursachte Schwingung Uberschreitet nicht 0,5m/s?
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2. Arbeitsbereich -

Die zugelassende Belastung auf der Plattform betragt 500 kg
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Arbeitsbereich

1. In dem obigen Arbeitsdiagramm ist die Mastdurchbiegung nicht berlcksichtigt.

2. Der Arbeitsbereich ist in jeder Richtung @ber 360 ° identisch.

3. Das Arbeitsdiagramm zeigt die Position auf ebenen Grund und bei einer Wind-
geschwindigkeit von unter 12,5 m / sec.
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lll. Wiederkehrende Inspektionen

Um ein gefahrloses Arbeiten zu sichern, ist eine periodische wiederkehrende Inspektion
vorgeschrieben.

Tragen Sie zu den periodischen
Inspektionen bei !

Flhren Sie die Monatlichen und Jahrlichen Inspektionen durch und bewahren Sie die
Berichte fur 3 Jahre auf,

Beachte: Fur die Berichte benutzen Sie bitte ein separates Service Buch

Beachte: Fragen Sie unseren Kundendienst nach Serviceleistungen

Zeichenen Sie die Inspektions-
ergebnisse auf !

Gefahr:  Wenn Reparaturen oder Wartungen unter der Plattform ausgefithrt
werden missen, benutzen Sie Sicherheitsstiitzen um die Gefahr einer
ev. absackenden Plattform zu verhiten.



IV. Sicherheitshinweise

1. Bevor Sie die Arbeit beginnen

1 Nur der Bedienungsmann der einen Sicherheits- und Trainingkursus beendet hat
und vom Arbeitgeber beauftragt ist, darf das Gerét bedienen.

Nur der Bedienungsmann mit abschlossenden
Lehrgang soll die Maschine bedienen |

2 Tragen Sie immer Sicherheitsbekieidung, einen Helm, Sicherheitsschuhe etc....

re,
Tragen Sie Helm und Sicherheitsschuhe ! @

3 Tragen von modischer Kleidung ist auf der Maschine nicht erforderlich

Tragen Sie die richtige Kleidung !




Ernennen Sie einen Vorgesetzten und folgen Sie seinen Anweisungen

Folgen Sie den Anweisungen
des Vorgesetzten !

Fuhren Sie die Bedienung sicher und entsprechend den Vorschriften aus.
Méglicherweise erfodert dieses besondere Aufmerksamkeit im Arbeitsablauf.

ceiten

Arbeitsablauf

Beachten Sie die Gesetze |




Seien Sie vorsichtig und halten Sie leichtentziindliche Stoffe ( Treibstoff, O,
etc. ) weg von Feuer.

Bedienen Sie das Gerat nicht berauscht oder tbermidet.

Gefahr: Nehmen Sie Rucksicht auf Ihre Gesundheit wenn Sie das
Gerat bedienen !
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9. Beenden Sie die Arbeit bei schlechtem Wetter

Beenden Sie die Arbeit
bei schlechtem Wetter |

Gefahr:  Schlechtes Wetter ist.....

Starker Wind ~ Wenn die durchschnittliche Windgeschwindigkeit in
den letzten 10 Minuten Gber 12,5 m sec. war.

Starker Regen Wenn der Niederschlag liber 50 mm betragt.

Starker Schnee Wenn die Schneehshe {iber 25 cm betrégt.

Gewitter

Gefahr:  Auch wenn die Wetterbedingungen unter den obigen Werten liegen
- folgen Sie den Instruktionen Ihres Vorgesetzten

10. Fuhren Sie keine Veranderungen oder Modifikationen an der Maschine aus, ohne
einer Genehmigung vom Hersteller.

Modifikationen sind
verboten |

Bringen Sie nichts an der Maschine an, das die Windlast erhéht wie
z.B. Ablagen oder Schilder an der Piattform.
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1. Zum Schutz der elektrischen Anlage waschen Sie niemals die elektrischen Kom-
ponenten der Maschine ( Benutzen Sie keine Hochdruckgerate ).

Beachte: Wischen Sie den Schmutz mit einem trockenem Tuch ab.

2. Wéhrend der Bedienung

1. Nachdem Starten der Maschine lassen Sie diese mit langsamer Umdrehung
geniigend warmlaufen.

Lassen Sie die Maschine
warmlaufen |




3.

Benutzen Sie die Maschine nicht in der Ndhe von elektrischen Anlagen.

Achten Sie auf elek-
trischen Schiag !

Gefahr: Diese Maschine ist nicht isoliert. Beriihren Sie keine elektrischen
Kabel, Oberleitungen etc..

Gefahr:  Bleiben Sie in sicherer Distanz von elektrischen Trafos und Leitungen.
Bedenken Sie, dal} Strom insbesondere bei nassem Wetter leichter

eine Erdung Uber die Plattform findet.

Volt Sicherheitsabstand
Niederspannung 0-600V mehr als 1 m
Mittelspannung 600 - 7.000 V mehr als 1,2 m

Hochspannung

7.000 - 60.000 V

mehr als 2,0 m

Mehr als 60.000 V

0,2 m pro 10.000 V mehr

13



4. Bevor Sie mir der Maschine fahren prufen Sie die Fahrtrichtung anhand der
Richtungspfeile

Beachte: Die Richtungspfeile geben Vorwirts" an

Heben Sie nicht die Plattform auf unebenen und weichen Grund an. Der max.
Bodendruck ist 0,78 kg/cm?

Gefahr;

Es besteht die Méglichkeit das das Gerat umkippt.
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6.

Heben Sie nicht die Plattform bei einem schragstand von mehr als 3° an.

Gefahr:  Wenn das Gerét schrager als 3° steht, ertént ein Warnsignal. Fithren
Sie keine weiteren Hebebewegungen aus solange der Alarm anhilt.

Wenn Sie beim Fahren Uber 3° Schragstand kommen, stellen Sie sicher, daR der
Ausleger ganz eingefahren und abgesenkt ist.

Alarm- ]

\ﬂ.l'arm-I

Ausleger ganz einfahren
und absenken !

o

Stellen Sie sicher, dafl Sie Sicherheitsgurte tragen und befestigen Sie diese an
der Handreeling der Plattform.

Legen Sie Sicher-
heitsgurte an |

15



9, Bedienen Sie die Maschine mit Vorsicht.

Seinen Sie
vorsichtig |

10. Uberprifen Sie das Umfeld bevor Sie eine Bewegung ausfilhren.

Gefahr:  Seien Sie besonders achtvoll beim Drehen des Auslegers.

Gefahr:  Achten Sie darauf, daR sich lhre Hande nicht zwischen der Handreeling
der Plattform und einem anderem Hinderniss befinden.
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11. Vermeiden Sie rauhe Bedienung der Kontrollhebel und Schalter.

H ]y

Gefahr: Wenn Sie die Maschine in die falsche Richtung bewegen, beenden
Sie erst die Funktion und Fahren danach neu an.

12.  Wenn Sie eine Fehlfunktion im Plattform-Ausgleichssystem bemerken, beenden
Sie sofort die Funktion indem Sie die Fahrhebe! und Schalter auf Neutral stellen.

Gefahr:  Wenn Sie Abnormitdten im Ausgleichssystem bemerken, stellen Sie
sicher das eine Inspektion durchgefihrt wird.

13. Lehnen Sie sich nicht aus der Plattform und bleiben Sie auf dem Plattformboden.

Gefahr: Bleiben Sie immer mit den Fiiken auf dem Plattformboden und stehen
Sie stabil.

Gefahr:  Steigen Sie nicht auf die FuR- oder Handreeling.

17



14. Benutzen Sie keine Leitern oder Fultritte etc.

15.

16. Lassen Sie nichts von der Plattform fallen.

18



17. Erlauben Sie keiner Person unter den Ausleger oder die Plattform zu gehen.

Gehen Sie n icht unter den Aus-
leger. Bleiben Sie auBerhalb des
Arbeitsbereiches !

18. Das Entziinden von Feuer ist auf der Plattform verboten.

Gefahr: Nehmen Sie kein leichtentzindliches Material mit auf die Plattform.

19.  Wenn Sie Brennschneiden oder Schweilken leiten Sie erforderliche Schritte ein
um die Maschine abzudecken, sodal ev. herabfallende Fragmente oder Teile nicht
die Maschine beschadigen kénnen - insbesondere Batterien + Hydraulikschlduche.

Gefahr: Funkenflug bedeutet fur die Maschine erhdhte Brandgefahr.
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20. Fuhren Sie niemals nachfolgende Bedienung aus, die u.U. das Gerat umkippen
lassen, es beschadigen oder eine grole Gefahr verursachen.

a.

b.  Heben Sie keine Gegenstinde mit einem Seil oder Haken den Sie an der
Plattform befestigt haben.

c. Uberlasten Sie das Gerét nicht. Die Tragkraft ist auf der Plattform und auf
dem Typenschild angegeben.
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21.  Vermeiden Sie wie folgt:

Ist einer der folgende Unfélle geschehen, beenden Sie die Arbeit umgehend und
fuhren Sie eine Kontrolle auf Schaden durch. Eine Mifachtung kann zu einem
schweren Unfall fihren.

a.  StoRen Sie nicht mit der Palttform beim Hochfahren, Teleskopieren oder
beim Drehen irgendwo gegen.

b.

22. Lassen Sie nicht das Kettenfahrwerk na

Wenn das Kettenfahrwerk naR bleibt, wird es rostig soweit es nicht mit rostab-
weisendem Mittel geschiitzt ist.

21



3. Auslegerverdnderung bei Wechsel der Hydrauliktemparatur

Der ausgefahrende Ausleger kann bei hoher Hydrauliktemparatur etwas ein bzw. aus-
fahren. Dieses Phanomen wird durch den Temparaturwechsel des Hydraulikéls verur-
sacht. Dieses ist kein Fehler.

Beachte: Wenn der Ausleger komplett ausgefahren ist sowie den max. Hub-
winkel erreicht hat, kann der Mast um ca. 30mm einfahren, soweit die
Oltemparatur um ca. 10° wechselt. Dieser Wert differiert je nach Stel-
lung, Ausfahrweite und Schmierzustand.

Achtung: Um die Teleskopfunktion zu schiitzen wir wie folgt empfohlen:

FUhren Sie die Teleskopfunktion nicht aus wenn das Hydrauliké! zu
heil} ist.

Fuhren die die Teleskopfunktion auf blicher Art und Weise aus.
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V. Bezeichnung der Komponenten
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Nr.

10.

1.

Bezeichnung

Motorraum

Hydrauliktltank

Kraftstofftank

Steuerpult unten

Steuerpult oben

Fullschalter

Oberwagen

unterer Arbeitskorbnivellierzylinder

Liftzylinder

Dokumentenfach

oberer Arbeitskorbnivellierzylinder

Nr.

12.

13.

14.

15.

16.

17.

18.

20.

21.

Bezeichnung

Arbeitskorbschwenkwerk

Arbeitskorb

dritter Schiebling

zweiter Schiebling

erster Schiebling

Kettenzahnrad

Kette

Rahmen der Kettenfithrung

Kettenspannrolle

Typenschild
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V. Bezeichnung der Komponenten
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Nr,

10.

11.

Bezeichnung

Motorraum

Hydraulikéltank

Kraftstofftank

Steuerpult unten

Steuerpult oben

FuBschalter

Oberwagen

unterer Arbeitskorbnivellierzylinder
Liftzylinder

Dokumentenfach

oberer Arbeitskorbnivellierzylinder

Nr.

12.

13.

14,

15.

16.

17.

18.

20,

21.

Bezeichnung

Arbeitskorbschwenkwerk

Arbeitskorb

dritter Schiebling

zweiter Schiebling

erster Schiebling

Kettenzahnrad

Kette

Rahmen der Kettenfuhrung

Kettenspannrolle

Korbarm

Typenschild
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VI Komponenten

1. Hydraulikpumpe

Die Einheit zur Erzeugung des Hydraulikdrucks besteht im wesentlichen aus dem
Motor und der Hydraulikpumpe.

Der Motor wird gestartet und die mitdrehende Hydraulikpumpe erzeugt den bendétig-
ten Hydraulikéldruck.

Motor

Hydraulikpumpe
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2. Ausleger Dreheinheit

Das Schwenkwerk des Oberwagen besteht aus einem Hydraulikmotor,einem
Schwenkwerkgetriebe und einem Drehkranz, welcher unterhalb des Oberwagens
angeordnet ist.

Die Drehbewegung des von der Hydraulikpumpe angetriebenen Hydraulikmotors
wird mit Hilfe des Schwenkwerkgetriebes, welches die Drehzahl vermindert, auf
den Drehkranz, der fest mit dem Oberwagen verbunden ist, Ubertragen.

Hydraulikmotor Drehtisch  Schwenkwerk

Schwenkwerkgetriebe Drehkranz

26



3. Ausleger Hubeinheit

Die Hebevorrichtung des Teleskoparms besteht aus einem Hydraulikzyiinder (Liftzylin-
der) nebst Halteventil, der zwischen dem Oberwagen und der untersten Teleskop-
armsektion angeordnet ist.

Mittels Beaufschiagung des Hydraulikzylinders mit Hydraulikéldruck fahrt der Zylin-
der aus und richtet so den Teleskoparm auf bzw. senkt ihn bei entsprechender Ver-
ringerung der Oldrucks.

Ein plétzliches Absenken des Telekoparms (z.B. im Falle eines Schadens an einer
der Hydraulikélleitungen) verhindert das am Hydraulikzylinder angebrachte Halte-
ventil.

Hubzylinder Halteventil
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4. Ausleger Teleskopeinheit

Der Teleskoparm setzt sich hauptséchlich aus einem Teleskopzyfinder nebst Halte
ventil, vier Stahlseilen und drei Teleskopschieblingen zusammen.

Der Teleskopzylinder ist an den Enden des ersten und zweiten Schieblings befe-
stigt. Der dritte Schiebling ist mit iber Umlenkrollen gefilhrten Stahlseilen mit dem
zweiten Schiebling verbunden.

Féahrt der druckbeaufschiagte Teleskopzylinder aus und schiebt somit den zweiten
Schiebling heraus, dann wird parallel dazu der dritte Schiebling mit Hilfe der tiber
Umlenkrollen gefihrten Stahlseile ausgefahren.

Auch der Teleskopzylinder ist aus Sicherheitsgriinden mit einem Halteventil verse-
hen.

Teleskopzylinder
( mit Halteventiel )

1. Teleskopschiebling

2. Teleskopschiebling

3. Teleskopschiebling
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5. Plattformeinheit

Der Arbeitskorb setzt sich aus der eigentlichen Plattform mit Gelander und einer
Schwenkvorrichtung zusammen.

(1) DerKorb besteht aus einer zusammengeflugten Konstruktion aus Stahlrohren und
Stahlblechen.

(2) Das dazugehdrige Schwenkwerk besteht aus einem Hydraulikmotor nebst Schwenk-
getriebe, welches eine Korbschwenkung von 180° von links nach rechts ermdglicht

Plattform

Schwenkwerk

Nur RZ 090 / RZ 150:

Das Plattformschwenkwerk besteht aus einer Hydraulikpumpe und einem Schwenk-
werkgetriebe. Die Plattform 141t sich dadurch um 100° nach links und rechts

schwenken,
Zahnrad

29
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6. Plattform Ausgleichseinheit

Die Nivelliervorrichtung halt den Arbeitskorb kontinuierlich in horizontaler Lage, wenn
der Teleskoparm aufgerichtet bzw. gesenkt wird.

Diese Nivelliervorrichtung besteht aus dem unteren Nivellierzylinder, welcher zwi-
schen dem ersten Teleskopschiebling und dem Oberwagen angeordnet ist, dem
oberen Nivellierzyiinder nebst Umsteuer-Halteventil, welcher zwischen dem dritten
Teleskopschiebling und der Plattform angeordnet ist und Hydraulikschiduchen, die
die beiden Zylinder miteinander verbinden.

Das Umsteuer-Halteventil verhindert im Falle eines Schadens an einer
Hydrauiikleitung das Abkippen des Arbeitskorbes.

Pilothalteventil

Unterer Nivelierungszylinder

Oberer Nivelierungszylinder
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VIl. Schaltpulte

1. Unteres Schaltpuit
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Bezeichnung

Betriebsstundenzéhler

optionaler Anschluf fiir Fahrfernsteuerung
Plattform drehen

Notpumpe

Teleskop-Liftfunktion

Austeleskopieren

Drehzahlwahlischalter

Oberwagen drehen

Aus/Notaus

Ladekontrolleuchte

Warnleuchte Oldruck

Warnleuchte Kihliflussigkeitstemperatur
Vorglihanzeige

Zindschlol}

Leuchte fur Stromversorgung
Sicherungsfach
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2. Oberes Schaltpult

=
o
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Bezeichnung

Arbeitslichtschalter
Drehzahlwahlschalter
Oberwagen drehen
ein/aus teleskopieren
Liftfunktion

Fahrfunktion

Anzeige Stromversorgung
Motorstart

Aus/Not-Aus
Plattformschwenken
Notpumpe

Hupe

Warnleuchte Plattformschwenken (RZ - Serie)
Warnleuchte Schragstand

Warnlechte Kraftstoff
Sicherungskasten
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2. Oberes Schaltpult (nur Modell SR 123J)
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Bezeichnung

Arbeitslichtschalter
Drehzahliwahlschalter
Oberwagen drehen
ein/aus teleskopieren
Liftfunktion

Fahrfunktion

Anzeige Stromversorgung
Motorstart

Aus/Notaus

Korbdrehung

Notpumpe

Hupe

Korbarm auf/ab
Kontrolleuchte Schragstand
Plattformnivellierung
Sicherung
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Viil. Inspektion vor der Inbetriebnahme

Stellen Sie sicher, das die Arbeitsmaschine inspeziert wird bevor sie in Betrieb
genommen wird.

Beachte: Diese Inspektion muf vor dem Arbeitseinsatz mit der Arbeitsmaschine
durchgefiihrt werden wenn :

-Nach [angerer Standzeit
-Die Maschine neu angeschafft ist
-Nach Reparaturen

Inspektion vor dem Arbeits-*
einsatz ausfiihren |

Die Inspektion soll auf eben Boden ausgefiuhrt werden. Prifen Sie gewissenhaft die
folgenden Punkte und benutzen Sie die Arbeitsmaschine nur im ordnungsgemanen
Zustand.

Gefahr:  Bei Reparaturen oder Inspektionen unterhalb der Platform oder des
Teleskoparms sichern Sie den Teleskoparm gegen ungewollies Absen-
ken, um mégliche Unféile auszuschliefien.

Gefahr:  Nur Originalersatzteile verwenden.

1. Prifen Sie den Olstand, den Kihlfliissigkeitsstand und den Hydraulikélstand.
Bei Bedarf umgehend nachftilen.

33



2.

3.

4,

Prifen Sie alle Bauteile auf Beschadigungen, festen Sitz und tibermaRigen Ver-
schleild.

Abschmieren / Fett |

Warn / Infotafeln iiberpriifen

Gefahr:  Die Lesbarkeit sémtlicher Warn.-u. Infotafeln ist von gréfiter Wichtig-
keit. Im Falle einer Beschadigung unmittelbar erneuern.
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Nach dem Starten der Maschine lassen Sie diese erst warmlaufen und (berpri-
fen dann s&mtliche Funktionen (ohne Last im Korb) van der Bodenkontrolle aus,
um festzustellen ob sich irgendwelche Abnormalitaten zeigen.

Nach dem Warmlaufen lassen
alle Funktionen durchfahren |

Achtung : diese Inspektion unbedingt erst vom Boden aus durchfiihren

Die Korbschwenkfunktion ausfiihren und sicherstellen, das es keine Stérungen,
wie Nachlauf gibt.

Korbdrehung priifen !

Sicherheitseinrichtungen auf Funktionstiichtigkeit prifen

perfekt !

35



8. Das Hydrauliksystem auf evtl. Olleckagen Uberprifen

Ah.... eine Leckage !

reparieren |

9. Zugseile des Teleskops auf evtl. Schaden Uberpriifen

a. gibt es Verzégerungen beim Austeleskopieren ?
b. gibt es Lose in den Zugseilen

10. Das Teleskop bis auf maximale Héhe ausfahren und sicherstellen, das das Tele-
skop nicht selbstandig einfahrt.
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IX. Sicherheitseinrichtungen

1.

Die Sicherheitseinrichtungen gewihrleisten ein gefahrloses Benutzen der Arbeits-
maschine und beugen Unfillen vor

Liste der Sicherheitseinrichtungen

Bezeichnung

Hauptfunktion

Uberdruckventil

schitzt die Hyd ra ulikkomponenten vor
Beschéadigungen durch Uberdruck im
Hydrauliksystem

Liftzylinder-Halte ventil

schitzt vor plétdichem Absenken des
Teleskoparms bei Beschadigung einer
Hydraulikleitung

Telezylinder-Halte ventil

schitzt vor plétzlichem Einfahren des
Teleskoparms im Faile einer Beschédigung
einer Hydraulikleitung

Sicherheitseinrichtung der
Platformnivellierung

hak die Arbeitsplatform in horizontaler Lage
im Falle einer Beschadigung einer
Hydraulikleitung

Wamton

wahrend der Bedienung einer Funktion ertént
ein Warnton, der das restliche
Personalwelches sich in der N&he befindet,
warnt

Fultschatter

um eine versehendlich angesteuerte Funktion
zu vermeiden, mull erst der Fulschalter
betétigt werden bevor die Maschine
Uberhaupt reagiert

Aus/Notausschalter

die Betitigung dieses Schalter stopt sofort
samtliche Funktionen
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Bezeichnung

Hauptfunktion

Schragstandswarnung

wenn die Maschine einen Schragstand von
mehr als drei Grad erreicht I6st ein
Neigungsschalter einen Warnton aus

Notpumpe

die Nofpumpe (angetrieben tiber einen 12V
Gleichstrommotor) gewshrleistet tber einen
gewissen Zeitraum hinweg die Méglichkeit
alle Funktionen zu fahren, auch wenn der
Hauptmotor ausgefallen ist

Warnhorn

vor der Ausfiihrung einer Funktion ertént ein
Warnton, der das restliche Pesonal warnt

Doppelfunktio nsunterbindung

sie unterbindet die Méglichkeit, wahrend des
Fahrens eine weitere Funktion anzusteuern

Do ppelbedienunterbindung

ist der FuRschalter im Arbeitskorb betétigt,
ist es nicht mehr maglich die Maschine vom
Boden aus zu steuern

Geschwindigkeits begrenzer

die Maschine 148t sich nur langsam fahren,
solange das Teleskop nicht vollsténdig
eingefahren ist und und einen Winkel
erreicht, der unter der Horizontalen liegt

Nur SR-210

Bezeichnung

Hauptfunktion

Schwenkgeschwindig-
keitsbegrenzung

Schwenkgeschwindigkeit wird der
Auslage angepalfit

Geschwindigkeitsbe-
grenzung teleskopieren

Die Teleskopiergeschwindigkeit wird
der Auslage angepafit

Nur RZ-090 / RZ-150

Bezeichnung

Hauptfunktion

Uberlastkontrolle

Leuchtdioden und eine Warnhupe
schitzen optional vor Uberiastung,

Plattformschwenk- /
Liftbegrenzungssystem

Der Ausleger kann nicht vollstdndig
abgesenkt werden, wenn sich die
Plattform nicht in der Ausgangsposition
befindet. Befindet sich der Ausleger
unterhalo der Horizonalen, kann der
Korb nicht seitlich geschwenkt werden.
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X. Positionierung der Maschine

1. Médglichst ebenen Untergrund auswahlen

Gefahr:  Nutzen Sie die Maschine keinesfalls auf weichem Untergrund, die
Maschine kénnte absacken und kippen.

2. Fahren Sie die Maschine so nah wie nur irgendméglich an das Objekt.

Nahe ran !

3. Halten Sie sich mit der Maschine nie im Arbeits -Aufendhaltsbereich anderen

Fahrzeuge/Maschinen auf, und achten Sie darauf, das sich nur befugtes Personal
in lhrer Nahe aufhalt,

Gefahr: Warnzeichen aufstellen, um andere zu warnen !

39



Xl. Bedienung

1. Der Motorstart

Flhren Sie die folgenden Schritte aus, um den Motor zu starten :

1. Ander Bodenkontrolle den Schltisselwahischalter auf die .EIN“-Positionen schal-
ten, dieses aktiviert die Oldruckanzeige, die Ladeleuchte und den Betriebs-
stundenzahler,

Betfeibstunden- Wassertemparatur-
zahler Anzeige
MR Tr— "
<@ :‘g.
Schliissel-| Z .

schalter ? / \ Oldruckleuchte

[ Ladeleuchte

1.1 Oldruckanzeige

Nach dem Motorstart muf die Kontrolleuchte ausgehen, ansonsten fehlt Motorél,
es gibt eine Olleckage oder der Offilter ist blockiert etc.

1.2 Kihlftiissigkeitsleuchte
Wenn diese Kontrolleuchte aufleuchtet hat das Kahlsystem einen Fehler. Es fehlt
KihIflussigkeit, der Keilriemen des Kilhlpropellers ist defekt oder dergleichen.
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1.3

1.4

Gefahr: Wenn die Maschine heiRgelaufen ist dirfen Sie den Kihierverschlu®
auf keinen Fall &ffnen, die heie Kuhiflussigkeit wiirde herausspritzen.

Beachte : Diese Kontrolleuchte spricht nur im Schadensfall an und ist sonst
inaktiv.

Batterieanzeige

Sie leuchtet wenn der Motor gestartet wird und erlischt sobald der Motor selbstan-
dig dreht. Erlischt das Licht der Kontrolieuchte nicht, dann liegt ein Fehler im
Batterieladesystem (Lichtmaschine) vor.

Betreibsstundenzihler
Er zeichnet die wirklichen Betriebsstunden der Maschine auf, was firr die Einhal-
tung der Wartungsintervalle wichtig ist.

Schalte den Drehzahlschalter auf die Position ,Niedrig".

Drehzahlschalter

Niedrig

Achtung: Den Drehzahlwahlschalter in die Position niedrig schalten, wenn der
Motor gestartet wird. Wird dies nicht beachtet kann es zu Schaden
am Motor flhren, weil er gleich mit hoher Drehzahl anlduft.
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3.

Drehen Sie den Ziindschlissel auf Position »3" um den Motor zu starten.

Schliisselschalter

Beachte : Unmittelbar nachdem der Motor gestartet ist muR der Schiissel
wieder los gelassen werden

Achtung : Lassen Sie den Startschiussel nie l&nger als 10 Sekunden in der
Position ,S*, ansonsten wiirde der Anlassermotor Schaden nehmen.

)
\Vorglﬁhanzeige

Achtung: Wenn Sie den Motor das erstemal starten oder er ldnger gestanden
hat drehen Sie den Schliisselschalter in Position ,H" und starten den
Motor nachdem die Vorgluhanzeige anspricht.
{Dies gilt insbesondere im Winter)
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Nachdem Sie den Motor gestartet haben lassen Sie ihn 5 Minuten warmlaufen

Vorsicht : Sollte die Umgebungstemperatur unterhalb der Betriebstemperatur
des verwendeten Hydraulikdls liegen, missen sie warten bis das
Hydrauiikél sich entsprechend erwarmt hat und erst dann mit der

Arbeit beginnen.

4. Motorstart mit dem oberen Bedienpult

- Drehen Sie den Schiiisselwahischalter auf die Position ,oben®,
und ziehen Sie den Schilssel ab, um MiBbrauch vorzubeugen.
Ein Ersatzschilssel sollte in jedem Fall zu Verfligung stehen.

aus

- Betreten Sie die Arbeitsplattformn und driicken Sie den Startknopf, ohne
. den FuBschalter zu betatigen.
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2. Den Motor stoppen

Um den Motor zu stoppen, benutzen Sie den Ausschalter am oberen Bedienpult
und stellen dann den Schliisselschalter am unteren Bedienpult in die AUS-Stel-

lung, oder sie stopen den Motor gleich mit Hilfe des Schliisselschalter, jedoch erst
wenn die Maschine schon drei Minuten ohne Last lief.

Schlusselschalter
l\

Tl
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-
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AUS/Notausschalte

Achtung : Sollten Sie die Maschine vom oberen Bedienpult aus, mitteis

des AUS/Notausschalters gestoppt haben, steilen Sie sicher,

das der Schlilsselschalter an der Bodenkontrolle zusatzlich in
die AUS-Position geschaltet wird.
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3. Bodenkontrollpult

3.1 Drehzahlveranderung
Benutzen Sie den Drehzahlwahlschalter
Um die Motordrehzahl zu erhéhen schalten Sie auf ,HIGH"(hoch)

Um die Motordrehzahl zu verringern schalten Sie auf ,LOW"(niedrig)

Hoch (auto bei SR-210)

e
) 7

:
Niedrig

(4]

1 S

3.2 Teleskoparm heben / senken

Benutzen Sie den Schalter fiir die Telekop-Liftfunktion

“

Gefahr: Agieren Sie vorsichtig, um sicherzustellen, das Sie weder die Platt-
form noch das Teleskop am Boden aufsetzen
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3.3 Das Teleskop schwenken

Benutzen Sie den Schalter Funktion Teleskop-schwenken

. (=1
links 5 rechts

rechts

f&%

Gefahr: Bevor Sie diese Funktion anwahlen missen Sie unbedingt sicherstel-
len, daR weder Personen noch andere Objekte gefahrdet werden.

3.4 Das Teleskop ein/ausfahren

Benutzen Sie den Schalter Funktion einfausteleskopieren.

e
1

einfahren

ein

3.4a Den Korbarm heben/senken (nur AICHI Modell SR 123J)

Benutzen Sie den Schalter Funktion heben/senken.

w2
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3.5 Die Plattform schwenken

Benu&en Sie den Schalter Funktion Piattform-schwenken

Nur RZ 080/ RZ 150:

Die Plattform kann nicht geschwenkt werden, wenn der Ausleger unterhalb der

Horizontalen abgesenkt wurde.

Guz

Stop
S|

'é&%
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3.6 NOTAUS

Benutzen Sie den Aus/Notauschalter

Bei Betétigung dieses Schaltern erléschen alle Kontrolieuchten, der Motor stopt
und alle Funktionen werden gestopt.

Benutzen Sie diesen Schalter in folgenden Fillen :

1.

2.

Wenn der Motor abgeschaltet wird
Wenn eine Person am Boden die Situation als geféahrlich beurteilt

Wenn sich die Steuerung unplanmafig verhéit

o s & 2] NOTAUS
1' = |
5

Schlisselschalter

Bemerke : Um die Hauptstromversorgung wieder herzustellen,
driicken Sie diesen Schalter abermals und vergewissern
sich, dafk die Batteriekontrolle wieder leuchtet.

Vorsicht : Sollte sich das Teleskop nach Betétigung des Notausschalters
ungewohnlicher Weise langsam senken, verhalten Sie sich wie
folgt :

* Den Notaus ein zweitesmal driicken, sicherstellen das die Batteriekontrolle
wieder leuchtet
* Motor mit dem Schlusselschalter starten

* Mittels Funktion Eintelekopieren oder Heben das Telekop von einem evtl. Hinder-
nis entfernen.

* Den Arbeitskorb bis auf den Boden steuern und die Arbeit abbrechen
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Mit besonderer Aufmerksamkeit beachten

Es handelt sich um keinen Schaden oder Defekt, wenn das Teleskop in Ruhestellung
selbstdndig ein wenig ein.-oder austeleskopiert.
Dieser Umstand ist auf erhéhte Hydraulikdlitemperaturen zuriickzufihren und vollkom-

men normal

Bemerke :

Vorsicht :

Unter dem Umstand, daR das Teleskop bis zur maximalen
Lénge austeleskopiert ist, auf den maximalen Winke! aufgerich-
tet ist und die Hydraulikéltemperatur eine Temperaturschwan-
kung von 10°C erfahrt, kann es dazu kommen, daR das Tele-
skop um 30mm zusammensackt. Dieses Vorkommnis steht in
Abhéngigkeit von der ausgefahrenen Lénge, des Standwinkels
des Teleskops und der Vikositst des verwandten Hydraulikéls.

Um das selbstandige Ausfahren des Teleskops zu vermeiden
wird folgendes empfohlen :

* vermeiden Sie das Ein/Austeleskopieren bei hoher
Hydrauliktltemperatur

* Fuhren Sie das Ein/Austelekopieren sanft und in gleichmagi-
gen Intervallen aus
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Achtung:

Wenn der Notaus aufgrund einer Fehlfunktion ausgel6st wurde
beenden Sie umgehend die Arbeit und wenden sich an einen
autorisierten Servicetechniker.
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3.7 Notpumpeneinsatz
Benutzen Sie den Notpumpenschalter

Sollte eine Stérung am Motor oder der Haupthydraulikpumpe auftreten
setzen Sie die Notpumpe ein, um den Arbeitskorb sicher zu Boden zu
bringen.

Die Notpumpe kann ausschlie3lich mit dem Notpumpenschalter aktiviert
werden,

EIN

Notpumpenschalter

o

Zyklus beim Notpumpenbetrieb

30 Sek. B(e—tii‘ebf’::b% Seipatse

30 Sek/) Betrieb

30 SekMPause , j

Vorsicht : Betreiben Sie die Notpumpe nicht langer als 30 Sekunden.
Machen Sie ein 30 Sekunden lange Pause bevor Sie die Not-
pumpe abermals betétigen.

Vorsicht: Vermeiden Sie einen langeren Betrieb der Notpumpe in Hinblick
auf Vermeidung evtl. Schaden.
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3.8 Justieren/Einstellen der Plattformnivellierung

Sollte die Plattform vor der Inbetriebnahme-Inspektion einen Schragstand von
mehr als 3° aufweisen, gehen Sie wie im folgenden Abschnitt beschrieben vor.

1. Bringen Sie die Arbeitsmaschine auf ebenen Boden und entiaden Sie die
Platform.

Achtung: Stellen Sie sicher, daf’ der Einstellvorgang niemals mit einer
Person oder einer anderen Last im Korb ausgefithrt wird.

2. Teleskopieren Sie den Ausleger volisténdig ein und bringen Sie ihn dann in eine
harizontale Position. Die Plattform ist dabei in die Ausgangsposition zu schwenk-
ken. :

Achtung : Filhren Sie diesen Arbeitsgang mittels der Bodenkontrolle aus.

3. Offnen oder schlieen Sie die, in folgender Abbildung bezeichneten Ventile wie

folgt: :

Plattformnivellierungsventile (1) und (2) : Beide Ventile vollsténdig 6ffnen
(Drehen Sie dazu GUZ)

Nur RZ 150:

Ventil,weil? (3) : Ventil vollstandig schliellen

(Drehen Sie dazu UZ)
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4 Bedienen Sie die Teleskopfunktion

Im Falle einer rickwartigen Neigung.... ............. Teleskop ausfahren

im Falle einer vorwartigen Neigung.................. Teleskop einfahren

)

t

‘T ausfahren

=

X

(&)

N

i

einfahren

Vorwarts

5. Wenn sich der Arbeitskorb endlich in der Horizontalen befindet schlielen
Sie die beiden Ventile zur Plattformnivellierung (1) und (2).

6. Offnen Sie jetzt das Ventil, weil (3) vollstandig.

Achtumg: Die Funktion Teleskopieren kann nicht angesteuert werden, wenn das
Ventil (3) nicht vollstandig geoffnet ist.

7. Wiederholen Sie die Liftfunktion mehrmals und stellen sicher, daR die
Plattform kontinuierlich in horizontaler Lage bleibt.
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3.9 Nivelliereinrichtung der Plattform entliiften
Sollte die Plattform nach der Justierung nicht die horizontale LLage einhalten ist es

mdglich, daf} sich Luft im Hydrauliksystem befindet.
In diesem Fall entliiften Sie die Anlage wie folgt :

1. Bringen Sie die Arbeitsmaschine auf ebenen Boden und positionieren den
Teleskoparm in der Horizontalen.

Achtung : Fihren Sie diesen Vorgang mittels der Bodenkontrolle aus.

Achtung : Fihren Sie diesen Vorgang niemals mit einer Person oder einer
anderen Last im Korb aus.

2. Teleskopieren Sie den Ausleger volisténdig ein, bringen ihn in eine horizontale
Position und schwenken die Plattform in ihre Ausgangsstellung
Achtung Stellen Sie sicher, dalt sich die Plattform in ihrer Ausgangs-

position befindet, da ansonsten Beschédigungen am Ausleger
und an der Plattform selbst auftreten kénnen.

3. Offnen oder schliefien Sie die, in folgender Abbildung bezeichneten Ventile wie

folgt:

Plattformnivellierungsventile (1) und (2) : Beide Ventile vollstandig 6ffnen
(Drehen Sie dazu GUZ)

Nur RZ 150:

Ventil, weild (3) : Venitl vollstandig schlieen
(Drehen Sie dazu UZ)
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4,

Bedienen Sie die Teleskopfunktion solange bis sich der Korb in beide Richtungen
vollsténdig geneigt hat.

Achtung : Fihren Sie diesen Vorgang mittels der Bodenkontrolle aus und
wiederholen Sie ihn 3 bis 4 mal.

Nivellieren Sie nun die Plattform wie in Kap. 3.8 Justieren / Einstellen der
Plattformnivellierung beschrieben.
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4. Oberes Bedienpult

(Maschinensteuerung von der Arbeitsplattform aus)

4.1 FuBschalter

Ohne die Betétigung des Fuschalters am Boden der Arbeitsplattform kann keine
Funktion angewahlt werden.

bis auf ; - Aus/Notaus
- Hupe
- Arbeitslicht

4.2 Motordrehzahlauswahl

Diese Funktion wird mittels Betétigung des Motordrehzahlwahlschalters wie folgt
angesprochen :

- Wenn sich der Schalter in der Position ,niedrig” befindet
Dreht der Motor mit geringer Drehzahl

- Wenn sich der Schalter in der Position ,hoch” befindet
Dreht der Motor mit hoher Drehzahl

- Wenn sich der Schalter in der Position ,auto* befindet

Dreht der Motor automatisch mit mittlerer Drehzahi,

wenn die Funktion teleskopieren oder Oberwagen-schwenken angewahit
werden, und mit hoher Drehzahl bei Wahl der Fahrfunktion.

FERRE]S
- /

hoch

R
@ auto
74

niedrig
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4.3. Fahrfunktion

Benutzen Sie die Fahrkontroller-(Hebel)

Fahrkontrollhebel

e \;Ju- =
/55% el
a

|

4.3.1. Mit besonderer Aufmerksamkeit zu beachten :

1.

Stellen Sie sicher, daf} sich keine Personen im Umkreis der Arbeitsmaschi-
ne aufhalten bevor Sie die Maschine benutzen.

Verfahren nur mit vollkommen eingefahrenem Teleskop

Sollten Sie auf einer Schragen von mehr als 3° verfahren missen, stellen
Sie sicher, daf} das Teleskop vollkommmen eingefahern ist und sich im
moglichst niedrigen Winkel befindet.

Wenn Sie die Fahrfunktion auslosen gehen Sie sicher, dafk sie die Funktion
behutsam mittels der Steuerhebel ansprechen. Schnelles/pl&tzliches
Anfahren ist sehr gefahrlich.

Wahlen Sie die Fahrgeschwindigkeit mittels der Fahrkontrollhebel.
Um die Geschwindigkeit zu erhéhen, miissen Sie den betreffenden
Fahrkontrolihebel nur weiter in die angewéhlte Richtung schieben.
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8.

Wenn der Oberwagen um 180° gedreht wird, dndert sich selbstverstandlich
auch die Fahrtrichtung.

An der Maschine sind Fahrtrichtungspfeile angebracht, die lhnenzeigen in
welcher Fahrtrichtung die Maschine steht.

Vor Fahrtantritt ist dieser Umstand unbedingt zu kontrollieren.

Vorwiérts Rickwirts
-3

= 2

Richtungspfeil

Der Bediener der Arbeitsmaschine ist grundsétzlich dazu angehalten, einen
Sicherheitshelm zu tragen und mittels eines Sicherheitsgurtes mit dem
Gelander der Arbeitsplattform verbunden zu sein.

Vermeiden Sie schnelle/plétzliche Fahrtrichtungswechsel.
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4.3.2 Fahrfunktion

1. Vorwiérts / rilckwarts

Bedienen Sie die Fahrkontrollhebel gleichzeitig in die gleiche Richtung.

vorne
m ﬁ
t©
]
2
=]
>
In
tn i
Stop} £ 8
2]
1-:
€0
I | '
2 = &
= hinten %

Bemerke : Bevor Sie die Fahrtrichtung anwahlen orientieren Sie sich mit
Hilfe der Fahririchtungspfeile an der Maschine in welcher Rich-
tung die Maschine steht.
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2.  Fahrtrichtungswechsel

1. Fahrtrichtungswechsel! aus dem Stand drehen

a.  Vorwarts * rOckwérts linksherum (drehen)

w varne Q
Y
= =
- U l FD o
: y
: 0
S B
e P =
Stop| g §
m — | -
: o
w
& .
E: i us
é hinten

b. Vorwars * rickwarts rechtsherum drehen

vorne @
U f]

[#¢]
Ruckwarts linksf 5 | Vorwarts links
)
links
rechts




2. Fahrtrichtungswechsel wahrend der Fahrt (drehen)

links herum... Fahrhebel links" in die Neutralstellung

rechts herum... Fahrhebel ,rechts" in die Neutralstellung

3. Fahrrichtungswechsel auf kleinstem Radius (auf der Stelle drehen)

links

) vorne @
ol

f
I
]

rechts
3 (=
|
‘ m Hu]lllhmm.

IR

hinten

... linksherum auf der Stelle drehen

... rechtsherum auf der Stelle drehen

Vorsicht :

.Drehen auf der Stelle" nur aus dem Stillstand heraus
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4.4 Liftfunktion

Benutzen Sie den Liftfunktionsschalter

{r

5
abwarts | & | aufwarts
=

U

Gefahr: Stellen Sie sicher, daR Sie weder die Plattform noch das Teleskop
auf dem Boden aufsetzen,

4.5 Oberwagen-Schwenkfunktion

Benutzen Sie den Schalter ,Oberwagen-schwenken” (Schwenkfunktion)

links rechts

Stop|

rechts

. =

Gefahr: Stellen Sie vor der Funktionsanwahl sicher, dak weder Personen noch
andere Objekte durch die Ausflhrung der gewiinschten Funktion ge-
fahrdet werden.
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4.6 Aus -[Einteleskopieren

Benutzen Sie den Wahlschalter fur Aus.-/Einteleskopieren

rF.Y
‘I

: ausfahren

einfahren

[ <]
ausfahren ' | einfahren
=)

Folgendes besonders beachten :

Wenn das Teleskop in ausgefahrenem Zustand gehalten wird, kann es dazu
kommen , daft das Teleskop aufgrund hoher Hydraulikéltemperatur selbstandig,
geringfligig Ein.-bzw, Austelekopiert.

Dies ist keine Fehlfunktion.

Bemerke : Unter dem Umstand, dal das Teleskop bis zur maximalen
Lange austelekopiert ist, auf den maximalen Winkel aufge-
richtet ist und die Hydraulikéltemperatur um 10°C
schwankt, kann es dazu kommen, dalk das Teleskop um
30mm zusammensackt. Dieses Vorkommnis steht in
Abhangigkeit von der ausgefahrenen Lange, des Stand-
winkels des Telekops und der Viskositat des verwandten
Hydraulikéls.

Vorsicht : Um das selbstandige Ausfahren des Telekops zu vermeiden
wird folgendes empfohlen :

* vermeiden Sie das Ein/Austeleskopieren bei hoher
Hydraulikéltemperatur

* Fulhren Sie das EinfAustelekopieren sanft und in gleichmaBigen
Intervallen aus
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4.7 Arbeitskorb schwenken

Benutzen Sie den Wahlschalter ,Arbeitskorb schwenken links/rechts”

links rechts rechts

Stop

£ |5

Nur RZ 090/ RZ 150:
Die Plattform kann nicht geschwenkt werden, wenn der Ausleger unterhalb der

Horizontalen abgesenkt wurde. Ein Schwenken der Plattform ist erst dann mog-
lich, wenn die entsprechende Kontrolleuchte am oberen Bedienpult auflechtet.

Kontrolleuckte Plattformschwenken

Vorsicht : Wahrend des Fahrens positionieren Sie den Arbeitskorb in
Fahrtrichtung.



4.8 NOTAUS

Benutzen Sie den Aus/Notausschalter

Wenn der Aus/Notausschalter betétigt wird erléschen alle Kontrolleuchten, der
Motor stopt und es werden alle weiteren Funktionen deaktiviert.

Benutzen Sie diesen Schalter in folgend aufgelisteten Situationen :

1. Zum Motorstop

2. Wenn der Bediener eine Funktion umgehend stoppen muf}, um eine Gefahr
zu vermeiden.

3. Wenn Fehlfunktionen auftreten

Motor-
startschalter

Aus/Notaus

Achtung : Um die Arbeitsmaschine zu reaktivieren, ziehen Sie den Aus/
NotausKnopf und driicken Sie den Startknopf am oberen Be-
dienpult oder drehen den Schlisselschalter am unteren Bedien-
pult auf Start.

Gefahr : Sollte sich das Teleskop nach dem Motorstop ungew&hnlicher
weise absenken, verhalten Sie sich wie folgt :
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* Den Notaus ein zweitesmal driicken und sicherstellen, das die Batteriekontrolle
wieder leuchtet

* Den Motor erneut starten

* Mittels Funktion Einteleskopieren oder heben des Teleskops von einem evitl,
Hindernis entfernen

* Den Arbeitskorb bis auf den Boden steueren und die Arbeit abbrechen

Achtung : Wenn der Notaus aufgrund einer Fehlfunktion ausgelést wurde
beenden Sie umgehend die Arbeit und wenden sich einen
autorisierten Servicetechniker

Achtung : Wourde der Aus/Notausschalter im oberen Bedienpult langere
Zeit nicht genutzt, sollten Sie diesen mehrmals betétigen, um
seine Funktion sicherzustellen.
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4.9 Notpumpeneinsatz
Benutzen Sie den Notpumpenschalter

Sollte eine Stérung am Motor oder der Haupthydraulikpumpe auftreten
setzen Sie die Notpumpe ein, um den Arbeitskorb sicher zu Boden zu
bringen.

Die Notpumpe kann ausschlief3lich mit dem Notpumpenschalter aktiviert
werden.

Notpumpenschalter

30 Sek. B@Eb‘/c:)% Sek. Pause

Zyklus beim Notpumpenbetrieb

30 Sek/ Betrieb

30 Sek\Pause 3 j

Vorsicht: Betreiben Sie die Notpumpe nicht langer als 30 Sekunden.
Machen Sie ein 30 Sekunden lange Pause bevor Sie die Not-
pumpe abermals betatigen.

Vorsicht ; Vermeiden Sie einen |&ngeren Betrieb der Notpumpe in Hinblick
auf Vermeidung evtl. Schaden.
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4,10 Hupe
Benutzen Sie den Hupenknopf
Wenn Sie den Hupenknopf betétigen ertént ein Alarmton.

Nutzen Sie diese Funktion bevor Sie zu arbeiten beginnen, um die restlichen
Personen in inrer Umgebung auf sich aufmerksam zu machen.
iy E

L\ 2
LY I

\__Hupe

i

4.11 Arbeitslicht

Benutzen Sie den Arbeitslichtschalter. Wenn Sie auf ,EIN" schalten wird
das Arbeitslicht scheinen.

Arbeitslichtschalter

H
HRETa\

i

Y

% ﬁﬁ Arbeitslicht
/
Ty
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5. NotablaRventil (nur RZ 150)

Die manuelle Notablalfunktion ist nur bei Ausfali der Liftfunktion anzuwenden.
Achtung : Die manuelle Ablalfunktion ist nur im Notfall zu benutzen.

1. Kontermutter I6sen und den Griff (1) vollstandig o6ffen. (Drehen Sie UZ)

2.  Das Ventil, grin (2) &ffnen, um den Ausleger langsam abzusenken.
(Drehen Sie GUZ)

3. SchlieRen Sie das Ventil, grun (2} und den Griff (1).

4. - Sichern Sie den Griff (1) durch die Kontermutter.
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Xll. Bedienung
Fahren Sie die Arbeitsmaschine so nah wie irgendméglich an das Objekt wie
folgend beschrieben:

1. Wahlen Sie einen mdglichst ebenen und festen Untergrund, und
positionieren Sie die Maschine so nah wie mdglich am Objekt.

s0 nahe wie méglich ] }'L
|
4
1
]
!

2. Nutzen Sie die Funktionen ,schwenken” und ,heben/lift", bis das Objekt
mittels der Funktion ,teleskopieren” erreichbar wird.
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3.  Wanlen Sie die Funktion ,teleskopieren”, um so nahe wie méglich mit dem
Arbeitskorb an das Objekt heranzufahren.

Bemerke : Nutzen Sie auch die Funktion ,Korbschwenken®, soweit Sie auf
diesem Wege noch néher an das Objekt heran kommen.

4,  Wenn Sie lhre Arbeit beendet haben, brauchen Sie nur alie Prozeduren in
umgekehrter Reihenfolge durchzuftihren, um sicher den Boden zu
erreichen.
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Vorsicht : Verfahren Sie die Maschine méglichst behutsam, wenn Sie

mit dem unten dargestelliten Gewichisschwerpunkt der Maschine
Uber den ebenfalls dargestellten Kippunkt kommen.

Now N TN NN NN

Kippunkt

Gewichtsschwerpunkt

SR NN NARTRNNRRS

Kippunkt
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X Itl. Nach Arbeitsende zu beachten

1. Wenn die Arbeit beendet ist

1. Nehmen Sie alles Werkzeug etc. aus der Arbeitsplattform.

2. Bitte vbllig einteleskopieren, das Teleskop absenken und in Fahririchtung
abstellen.

3. Den Schiusselschalter auf ,AUS" stellen, um den Motor zu stoppen.

Vorsicht: Den Schliissel unbedingt abziehen, damit kein Unbefungter die
Maschine fahrt.
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2. Transport der Arbeitsmaschine

Wenn die Maschine auf einem LKW transportiert wird, ist foigendes zu beachten :
1. Be.-und Entladung des LKW's nur auf ebenen Boden durchfthren.
Gefahr: Im Falle eines evil. Schragstandes des LKW's konnte die

Arbeitsmaschine abrutschen.

Gefahr : Bei der Be.- bzw. Entladung soll unbedingt die Hilfe eines
Einweisers genutzt werden, um Unféllen vorzubeugen.

2. Nutzen Sie einen Balken etc. als Auflage flr das Teleskop, um es fest auf
die Ladefidche zu zurren.

3.  Die Plattform soll freischwebend bleiben, jedoch gegen evtl. Schwenken
gesichert sein.

Bemerke : Uberspannen Sie die Sicherkeitsketten/Gurte nicht, Sie kénnten
die Plattform beschédigen.

4.  Sichern Sie die Maschine nebst Teleskop mit Ketten oder Spanngurten.

5.  Spannen Sie gewissenhaft die Ketten/Gurte mittels Ratsche etc. '
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3.

Kranen der Arbeitsmaschine (optional RZ 090 / RZ 150)

Die Seilschlaufe, wie in der Abbildung gezeigt, an der Maschine befestigen.

Seilschlaufe
Kranhaken —
N
\ Ausleger
C) T
N il
) — E -
o L] N
Achtung : Stellen Sie sicher, dafd die Plattform vollstandig entladen und der

Ausleger vollstandig eingefahren ist.

Stellen Sie sicher, dal} die Maschine wie in der Abbildung gezeigt,
gekrant wird, da ansonsten Probleme mit dem Gleichgewicht

entstehen.

Beachten Sie die Festigkeit des Seiles. Das Gesamtgewicht des
Gerates betragt 14.500 kg.
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(Vertduungsbeispiele)

Kette od. Spanngurt Kette od. Spanngurt

o e

D —-&-—' hﬁ"

rrry

Ca \
o ]
T _ _
o l==
Freiraum

Winde Auflager
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XIV. Schmierung
1. Empfohlene Schmierstoffe

L2

Hydraulikai Schmierfette
Hersteller Getriebed!
Standard kalte Regionen Hauptséchlich Gelenkstellen SpEZial
Shell 0il * Tellua °J:~1 32| « pellus 011 | * Omala 0il| #* Albania EP * Gardium - *Lethinmux AM
Tellus K Gil 32| )¢ 460 Grease 2 Compound A or D
Nippon Oil Super Highland wide| Bon Knock Eplknock Grease Granoc Compound 1 New Molynock
Highland 32 | ,g BX 460 AP2 : greasez
: Buper Daphne Open
Idemitsu Kosan hydroaulic 0il Super hydro Super Gear Daphne Coronex 3e) pe Daphne Grease M2
32 WR15 0il 4608 Grease EP No,2 Gear Oll1 No.l
Cosma Oil Cosmo hydro Cosmo Gear | Coemo Grease Cosmo Gear Coemo molybdenum
AW 32 SE460 Dynamax EP No.2 Compound No.2 grease No.2
Japan Energy Hydrax 32 Reductus Resonicse Grease | ... Compound No.2 Resonlce greasa
460 EP2 M-2
Dismond Multi-
: : Hydro Fluid EP Gearlub Diamond Multi-
Mitsubishi Oil e purpose EP Graase Mitsubishi Gear purpcee M grease
SP460 NoL 2 Compound No.2 No.2
General 011 Panol 32 SP Gear Roll General Gear Semico Grease
460 : Compound No.10 AD-L
ESso Standard 011 Nuto Hiz Spartan Lithtan JWS 2563  Beacon Q2
EP460 EP2
Mobile 0il DTE 0il 24 Gear 634 Mohilux EP2 Mobile Tac QQ MDbi%elgreaBe
specia

1. Mit * gekennzeichnete Schmierstoffe sind zur Zeit der Auslieferung verwendet

2. Gelenkstellen an der Maschine sind besonders sorgféltig zu schmieren.



2. Schmierstellen und Intervalle

g 2SI '
(I = il

- il -
v
L+
: —
n %
a7 P /
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Nr.| Bezeichnung Schmierstoffe/ |30 Std. od. | 100 Std.od. 800 Std.od.| 1200 Std.
Ole 1 Waoche | 1 Monat | 8 Monate | 12 Monate
1. | Hydraulikéltank Hydraulikdl # +
2. | Schwenkwerk Getriebedl # +
3. | Fahrgetriebe Motordl CD # +
SAE 30

4, Zahnkranz Schmierfett 0
5. 1 Gelenkpunkie " 0

Drehbolzen der " o

Hydraulikzylinder
7. | Teleskoparmlag " o}

er
B, Arbeitskorb- " 0
aufnahme

8. | Arbeitskorblager " o}
10.| Schieblinge " 0
11. | Schmierzylinder " siehe XV-9
12. | Gewindespindel Molybdean- 0

Korbschwenken Schmierfett
13.1 Kraftstofftank Diesel nachfillen wenn erforderiich
14. Motor siehe

' Bedienungs-
anleitung des
Herstellers

Schmierfett mittels Fettpresse einbringen (2-3-mal pumpen)
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XV. Tégliche Inspektion

Verschiedene Bauteile sind aus Materialien gefertigt, die mit der Zeit verschleiBen.

Bei einigen dieser Bauteile ist es schwierig, deren Verschlei anhand der einfa-
chen Inspektion festzustellen.

Solche Bauteile sind in Hinblick der Sicherheit besonders gekennzeichnet, und je

nach Bedarf auszutauschen, auch wenn kein offensichtlicher Schaden/Fehler
festzustellen ist.

1. Hydraulikol
1.1 Nachflllen

Prifen Sie den Hydraulikélstand mit Hilfe der am Hydrauliktank angeordneten

Befiillungsstandanzeige den Hydraulikélstand und fiillen Sie bei Bedarf durch den
Einflllstutzen des Tanks Hydrauliké! nach.

Verschluf des Hydraulikéltanks

=

7L
i

1N
|

\

\ 0

!
Hydraulikéltank

Hydraulikdlstandsanzeige

Bemerke: Prifen Sie den Hydraulikélstand unter folgend aufgefihrten Bedingungen.

Teleskoplange... minimal (volikommen eingefahren)

Aufstellungswinkel...  minimal (vollkommen abgesenkt)
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1.2 Hydraulikdlwechsel (1x jahrlich)
1) Teleskop génzlich senken und einfahren

2) Entfernen Sie den Verschlul des AblaBstutzen an der Unterseite des
Hydraulikéltanks und lassen das Hydrauliké! ab.

3) Den Tank mit frischem Hydraulikél befullen und den Olstand mittels der
Olstandsanzeige kontrollieren.

4) Wenn das Hydraulikdl gewechselt wird sollen auch die Filter
ausgetauscht werden.

HydraulikéHilter

Hydraulikdifilter der SR-123

Bemerke : Der Hydraulikéltank fal3t ein Volumen von 250 Litern.
Der Hydraulikdltank der SR 123/ RZ 090 fai’t 170
Liter.

Bemerke : Wenn Sie einen Olwechsel vornehmen wollen

setzen Sie sich bitte vorher mit unserer lhnen am
nachsten gelegenen Servicestation in Verbindung.
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1.3 Klassifizierung und das Verhaltnis zur Umgebungstemperatur des
Hydraulikéls.

Wabhlen Sie die Kiasse des Hydraulikéls nach der folgenden Beschreibung.

Umgebungstemperatur

20 =10 0 10 20 30 40 (°C)

|
normal F// g /IS VY

kalt ///}Ir’/// pihs. I///

Achtung : Wenn die Umgebungstemperatur niedriger ist als die angegebe-
ne Betriebstemteratur des genutzten Hydraulikéls, lassen Sie
die Maschine warmlaufen bis das Hydraulikél seine Betriebs-
temperatur erreicht hat, und beginnen erst dann mit der Arbeit.

Achtung : Die Oltemperaturerhéhung ist von den Betriebsstunden und den
ausgefthrten Funktionen abhangig.
Wenn sich die Oltemperatur aufgrund kontinuierlicher Nutzung
oder dem Arbeiten mit besonders hoher Last sehr erhdht muf}
die Arbeit unterbrochen werden, um das Hydrauliké! wieder
abzuklhlen.

Bemerke : Bevor Sie einen Hydraulikélwechsel durchfiihren setzen
Sie sich bitte mit einer unserer Servicestation in
Verbindung.
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2. Schwenkwerkgetriebedl
2.1 Inspektion

Zuerst eine Sichtpriifung des Schwenkwerkgetriebes auf evtl. Leckagen.

2.2 Getriebdlwechsel (‘1x jahrlich)

1) Entfernen Sie die beiden Verschllsse der Einfuill-bzw. AblaR éffnungen
und lassen Sie das alte Getriebedl vollkommen ab.

2) Setzen Sie den AblaRverschluf® wieder ein und beflillen Sie das Getriebe
mit frischem Getriebeél (1,1 Liter).

3) Setzen Sie den Einfllléffnungsverschlull wieder ein.

Ablalléffung

Hydraulikéleinfillstutzen > _
(Unterseite des Schwenkgetriebes)

Bemerke : Getriebedimenge = 1,1 Liter

Bemerke : Bevor Sie einen Getriebetlwechsel vornehmen
setzen Sie sich bitte mit einer unserer Service
station in Verbindung.
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3. Plattformschwenkwerkgetriebedl (Nur RZ 090 / RZ 150)
1. Kontrollieren Sie den Olstand und fillen Sie ggfs. nach.

Achtung Schrauben Sie den Mefistab vollsténdig ein, um den Olstand zu
kontrollieren. Stellen Sie sicher, daR sich der Olstand zwischen
den beiden Markierungen am MeRstab befindet.

Melstab

Fullstandsanzeige

2. Bei einem Olwechsel ist zuerst das alte Ol vollstandig abzulassen bevor frisches Ol
bis zu der gekennzeichneten Markierung aufgefillt wird. (Olfilimenge = 0,6 Liter)
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4. Getriebedl fir die Fahrgetriebe

Wechseln Sie das Getriebed| wie folgt :

1) Verfahren Sie die Arbeitsmaschine bis die Ablalk- u. Befullungsstutzen
senkrecht zum Boden stehen, wie in der unteren Skizze gezeigt.

2) Entfernen Sie beide Verschlustopfen und lassen das Getriebedl voll-
kommen ab.

3) Ablallstopfen wieder montieren

4) Befullen Sie das Fahrgetriebe bis zum héchstmdglichen Stand und
montieren Sie den Einfullverschlufistopfen.

Bemerke : Getriebedimenge = 3,5 Liter pro Seite (1,71 fiir SR 123/ RZ 090)

SR 182/SR 210/ RZ 150 SR 123 /RZ 090

Einflillbffnung Einfaliofinung

Sy

Kontrollsfinung

AblaB3&finung
Ablalléffnung

Bemerke : Nutzen Sie Motoré! der Klasse SAE 30

85



5. Kraftstoff
Nutzen Sie Dieselkraftstoff
Prifen Sie den Kraftstoffstand mittels der Kraftstoffstandanzeige und fiillen dann

auf.

Bemerke : Der Kraftstofftank hat ein Volumen von 230 Litern.

Kraftstofftankdecke]

Kraftstofftank

Tankanzeige
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6. Motor

1) Motorél

Prifen Sie den Motorélstand mittels des Peilstabs und fullen je nach Bedarf
Motordl durch den Motorélnachfillstutzen auf.

Motoroleinfllistutzen

— 1

S Olpeilstab Peilstab

e, PR ,
= i
i ‘ i
Hlers 3 l -

NG | ;
\ ' .
' Toleranzbereich ji Toleranzbereich
SR 182/S8SR 210/ RZ 150 SR 123/RZ 90
Bemerke : Der Olstand muR sich zwischen den beiden Markierungs-

kerben des Peilstabs bewegen.
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2) Motorélwechsel

Um den Motorslfilter zu wechseln oder Servicearbeiten am Motor durchzufithren, mas-
sen Sie den unten gezeigten Deckel entfernen.

Abdeckhaube

Achtung: Den Deckel durch anheben und abziehen entfernen.
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7. Drahtseile

Ersetzen Sie die Drahtseile, wenn sich folgende Defekte einstellen.
1) Knickung, Verdrehung etc.

2) Uberdehnung oder Korrosion

3) Briichen

4) Wenn sich der Seildurchmesser um 7% des Neuseildurchmessers verringert
hat,

(siehe Abbildung unten)

Bemerke : Um die Drahtseile zu ersetzen, setzen Sie sich unbedingt
vorher mit unserer néchsten Servicestation in Verbindung.

Eine Lage -

— l__,_._—
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8. Sicherungen Modell SR 123/ RZ 090

Die Sicherungen sind jeweils im oderen wie auch im unteren Bedienpult
angeordnet.

Sollte die Maschine nicht reagieren ist méglicherweise eine der Sicherungen

.durchgebrannt”, also erst die Sicherungen prifen bei Funktionsausfall.

unteres Bedienpuit oberes Bedienpult

Sicherungen

stop h(OCh
~ @
niedrig

30A Motorstop 10A Ersatz
5A  Drehzahlverstellung 5A  Arbeitslicht
10A Begrenzungsschalter 3A  Drehzahlverstellung
10A  Aus/NotAus-Schalter 5A  Plattformnivellierung, Plattform-
20A Hauptspannung schwenken, Notpumpe
10A Motorstart 10A Hupe
Achtung : Stellen Sie sicher, daf der SchlUsselschalter auf , AUS" steht, wenn

sie Sicherungen tauschen.
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8. Sicherungen Modell SR-182

Die Sicherungen sind jeweils im oderen wie auch im unteren Bedienpult
angeordnet.

Sollte die Maschine nicht reagieren ist méglicherweise eine der Sicherungen
.durchgebrannt®, also erst die Sicherungen prufen bei Funktionsausfall.

unteres Bedienpult oberes Bedienpult

Sicherungen

()

Stop hoch
/72N @

niedrig
30A Motorstop 3A  Motorstart
5A  Drehzahlverstellung 10A Arbeitslicht/Hupe
10A  Scheinwerfer (optional) 5A  Notpumpe/Platformdrehen
20A Hauptstrom 5A  Drehzahlverstellung
10A Motorstart

Achtung : Stellen Sie sicher, dal der Schlisselschalter auf , AUS" steht, wenn

sie Sicherungen tauschen.
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8. Sicherungen Modell SR 210

Die Sicherungen sind jeweils im oderen wie auch im unteren Bedienpult
angeordnet.

Sollte die Maschine nicht reagieren ist méglicherweise eine der Sicherungen

.durchgebrannt", also erst die Sicherungen priifen bei Funktionsausfall.

unteres Bedienpult oberes Bedienpult

Sicherungen

ﬁﬁﬁ}ra
0
Sl

/’Q\ niedrig

5A  SchlUsselschalter 10A Ersatz

5A  Drehzahlversteliung BA  Arbeitslicht

10A Vorglihleuchte 3A  Drehzahlverstellung
20A  Hauptspannung 5A  Plattformschwenken,

30A Motorstop Notpumpe
20A Reserve 3A  Motorstart
10A Hupe
Achtung : Stellen Sie sicher, daBl der Schlusselschalter auf , AUS" steht, wenn

sie Sicherungen tauschen.
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8. Sicherungen Modell RZ 150

Die Sicherungen sind jeweils im oderen wie auch im unteren Bedienpult
angeordnet.

Sollte die Maschine nicht reagieren ist méglicherweise eine der Sicherungen
.durchgebrannt", also erst die Sicherungen priifen bei Funktionsausfall.

unteres Bedienpult oberes Bedienpult

Sicherungen

abelelolof

stop hoch
ﬁ @
niedrig

30A Motorstop 10A frei

8A  Drehzahlverstellung S5A  Arbeitslicht

10A Begrenzungsschalter 3A  Drehzahlverstellung

10A Aus/Notaus-Schalter 10A Plattformnivellierung, Plattform-

20A  Hauptspannung schwenken, Notpumpe

10A Motorstart 3A  Motorstart

10A Hupe

Achtung : Stellen Sie sicher, dafy der Schlusselschalter auf , AUS” steht, wenn

sie Sicherungen tauschen.
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9. Hydraulikschlduche

Tritt eine Beschédigung an den Schlduchen auf, eine Leckage oder dergl.,
setzen Sie die Maschine umgehend auBerbetrieb und setzen sich mit
unserem Serviceteamn in Verbindung.

Geben Sie folgendes dabei an :

1)  Beschaffenheit des Schlauches : Nylon od. Gummi

2)  Wo an der Maschine angeordnet

3) AbmaBe des Schlauches

Bemerke : Die Lange ist am Schlauch selbst abzulesen, wie unten gezeigt.
( nur an Gummischlduchen }

Beispiel : 9,5 --> 950 mm

12 --> 1200 mm

4) Klassifizierung des Schlauches

Fitting ,male“ Fitting ,fermale“

';HE =

=

N



5) Hydraulikschlauchgréie

Geben Sie die Schliisselweite an.

[

Fitting
6) Evil. Ummantelung

@ beide Enden ummanteit

Ao —————y wu s

@ alles ummantelt

@ keinerlei Ummantelung

= i

Schllisselweite

18, 20, 22....
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10. Kettenantrieb

Durch die Beanspruchung der Kette kann es zu einer Langung kommen. Sie sind
dazu angehalten, die Antriebsketten regelméRig nachzuspannen.

Ist ein Nachspannen nicht mehr méglich, milssen die Ketten ausgetauscht
weden.

10.1 Einstellungsverfahren (Beispiel)

1) Drehen Sie den Oberwagen, bis das Teleskop rechtwinklig zur Maschine
steht (siehe Skizze unten).

2) Legen Sie das Telekop wie unten gezeichnet ab.

A
] 8 77

( LZ - N

A 1 90mm x 600mm (Holzlager)
B : S0Omm x 1400mm (Sténder)

Achtung : .Holzblock A" soll erheblich ldnger sein als der erste Schiebling
breit ist,
desweiteren soll das Teleskop mittig auf dem Lager ruhen.

Vorsicht : Stellen Sie sicher, daf der Standerbock ausreichend
dimensioniert ist.
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4)

Versorgen Sie den Schmierfettzylinder iber den Schmiernippel mit ausrei-
chend Schmierfett, und stellen Sie so die Kettenspannung ein.

Stellen Sie die Spannung so ein, daR zwischen der Unterseite des
Fahrwerkrahmens und der Oberseite der Kette ein Abstand von 220mm bis
260 mm vorherrscht.

Ist die Kette zu stramm vorgespannt missen Sie den Verschlu des
Schmierfettspannsystems 6ffnen bis Fett austritt und die Kette sich bis auf
die gewlinschte Vorspannung |6st.

N=

Fahrwerksrahmen

Kettenglieder

Abstand

110mm~260nmm
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9)  Nach Abschlul des Spannvorgangs drehen Sie den Oberwagen um 180°
und Fihrendie gleichen Schritte auf der anderen Seite aus.

Achtung :Die Kettenspannung muf auf beiden Seiten gleich sein.

10.2 Einstellintervalle

Fuhren Sie diesen Einstellvorgang in den unten aufgefithrten Intervallen aus.

Intervall
Erstmals nach 10 bis 20 Stunden
Weiterhin alle weiteren 800 Stunden
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11. Liftzylinder / Halteventilfiiter

Ersatzen Sie diesen Filter alle zwei Jahre

Halteventil

Filter

Bemerke : Bevor Sie diesen Filter austauschen setzen Sie sich bitte
mit einer unser Servicestationen in Verbindung.
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XVI. MaBnahmen bei ldngerer Standzeit

1)  Reinigen Sie jedes Bauteil.

WASCHEN VOR AUSSERBETRIEBNAHME

2)

3) Versehen Sie die Kolbenstangen der Hydraulikzylinder mit einem
Rostschutzmittel.

Kolbenstange

Verwenden Sie Rostschutzél |
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4)  Ineinem trockenen Raum abstellen

Wenn sich die Lagerung im Freien nicht vermeiden |aRt, stellen Sie die
Maschine auf ebenen Boden ab und bedecken sie mit einer wasserfesten
Plane.

In einem geschlossenen
Raum lagern !

Bemerke : Wenn Sie gezwungen sind, eine Stahlkettenmaschine im
Freien zu lagern, bedecken Sie diese mit einer Plane.

5)  ImLaufe einer langeren Standzeit fiihren Sie foigende Punkte regel-
makig aus,

* Teleskopfunktionen regelméRig betétigen, um ein Einrosten zu verhindern

* Die Maschine sollte regelmagig verfahren werden, um ein Einrosten der
Kettenglieder zu vermeiden.

Beugen Sie dem
Einrosten vor !

Bemerke : Bevor Sie Funktionen anwahlen muf} das Rostschutzmit-
tel von den Hydraulikzylindern entfernt werden.
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